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Introducgio da Série 4524-A2

Mais Rapida, Mais Esti

Delta Electronics, Inc., um dos lideres na fabricagio de produtos de automagaoindustrial, tem o prazer
de anunciar que foram langados no mercado os novos servo motores e servo drives de alto desempenho de controle de
movimento da série ASDA-A2.

A tendéncia atual do controle de movimento é ter a fonte de comando de controle junto ao drive. Para acompanhar essa
tendéncia, a Delta desenvolveu anova série ASDA-A2, oferecendo excelente fun¢ao de controle de movimento de modo que
o controlador externo possa quase ser eliminado. A série ASDA-A2 apresenta uma fun¢do de came eletronico (E-CAM)
que ¢ melhor solugao para aplicagdes de flying shear, corte rotativo e movimento sincronizado. A nova modalidade de
controle de posi¢dao PR ¢ uma fungéo inédita e muito significativa que proporciona uma grande variedade de modalidades de
controle e que definitivamente melhora o desempenho do sistema.

A avangada interface CANopen para comunicagdo em alta velocidade possibilita que o drive se integre com outras partes
da automacdo de maneira eficiente. As fungdes de controle de loop fechado, de filtro de entalhe automatico, de supressdo de
vibragdes e de controle de cavalete ajudam a executar movimentos complexos que requerem alta precisdo e operagao suave.

O encoder de resolugdo superior de 20-bit é essencial para aplicagdes de posicionamento exato e ¢ equipado como padrao.

Além disso, as excepcionais fun¢des de Captura e Comparagdo para pulsos de alta velocidade oferecem o melhor suporte
para posicionamento sem degrau. Outras funcionalidades adicionais, tais como resposta de frequéncia de até 1kHz, inovador
software de edi¢do e a fun¢do de monitoramento do PC de alta velocidade (similar a um osciloscopio digital), etc.

Todos maximizam drasticamente o desempenho da série ASDA-A2.

Anova série ASDA-A2 da Delta é o sistema servo que proporciona uma solug¢do
total para uma ampla gama de mdaquinas operatrizes e aplicacoes industriais.
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Introducio da Série 4524-A2

Caracteristicas

® Controle de Alta Precisao

B Os servomotores da série ECMA apresentam encoder incremental com

resolucdo de 20-bit (1280000 pulsos/rotagdo), que pode climinar
comandos instaveis em baixa velocidade,
suaviza a operagao do motor aumenta a
precisdo do posicionamento. 1280000 plrev
B Encoder de tipo absoluto é suportado.

A posi¢dao homing ndo se perdera quando

aenergia for cortada.

e Excepcional caracteristica de resposta

B Resposta de Frequéncia de até 1kHz.
B Tempo de fixagao abaixo de 1ms
W Tempo de aceleragio de 10 ms de -3000r/min para 3000r/min quando operando sem carga

(Nota: O registro de teste de um motor de 400W com o tamanho do quadro de 60mm)
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e Excelentes Fungdes de Supresséao

B Supressdo de Vibragao (Frequéncia Baixa)
Dois filtros de supressédo de vibragdo sdo fornecidos para o sistema de brago longo para minimizar a vibragdo nas

bordas da maquina de forma eficaz.

Sem Supressao Com Supressao

Auto Notch Filter
30 }

B Supressdo de Ressonancia
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} Caracteristicas

e Controle de Loop Fechado Encoder Principal

B Reduz os efeitos de imperfei¢cdes mecénicas tais
como jogo morto e flexibilidade para garantira

precisdo do posicionamento da maquina.

EscalaLinear

e Came Eletronico Integrado (E-cam)

W Até 720 pontos de Came Eletronico.

B Ainterpolagdo suave entre pontos pode ser completada automaticamente para produzir uma programacao flexivel.

B O software de configuragdo ASDA-A2-Soft proporciona fungdo de edigdo do perfil do came eletronico (E-CAM).

B Aplicavel em aplicagdes de rotary knife e de flying shear.

Série ASDA-A2em
maquinas de embalagem

Modo de Posicao Interna Flexivel (Modo Pr)

B O software de configuragao ASDA-A2-Soft proporciona fun¢do de edigdo de parametro interno para definir o trajeto

de cada eixo livremente.

B Novos sub-modos suportados, ndo tradicionais de controle ponto a ponto.

W 64 ajustes de posicdo interna sdo oferecidos para controle de movimento continuo.

B A posicdo do destino e comandos de velocidade e aceleragdo e desaceleragdo podem ser mudados no meio da operagao.

B 5 modos de controle disponiveis: 35 tipos de modos de homing, modo de pulo de programa, modo de registro de

parametro, modo de velocidade e modo de posigao.

Velocidade
Path em Ordem

_Command P/ Commany 2

= 0

DLY 1

Um comando é executado somente quando
o comando anterior for concluido

Velocidade
Interrupgao Interna

P_CommaNnd 2

P_Comman

A

Interrupgao Externa

Inclusdo muda o comando executado
no momento da insercédo

>

Tempo

Velocidade

Sobreposigao de Path

f Command and 2

[
>

Tempo

O segundo comando é executado apds o tempo de
atraso ou durante o periodo de desaceleracgéo.




Introducédo da Série A524-A2

} Caracteristicil e Suporta Protocélo CANopen

B Taxa de comunicagdo até I Mbps.

F _ de Capt c _ t I B Suporta Padroes DS301 e DS402.
® Funcoes de Capturae Comparagcaoem tempo rea . . . ) . .
¢ P P ¢ P B Comaajudade PLC Delta, ela pode economizar em fiagdo e estabelecer uma configuracgio de sistema Delta fieldbus.
Funcgao de Captura para pulsos de alta velocidade W Capazde ler e escrever os parametros do acionamento servo em qualquer modo, através da comunicagdo CANopen.
M Capaz de capturar a coordenada da
posi¢do instantdnea do eixo do movimento.
B Tempo de resposta ¢ menor que Sus. i N )
W Uitlizavel para as aplicacdes de Rede de Comunicacao Delta de Alta Velocidade
sensores digitais de marcagdo de cor.
M Maximo de 800 gravagdes

Fung¢do de Comparacéao para
pulsos de alta velocidade
W Detecta a localizagdo no eixo de

Matriz de Dados

referéncia. ~__——_ Encoder
B Tempo de resposta é menor que Sus. Linear Trem de
W Utilizavel para aplicagdes de CANopen ]
camera CCD industrial. 383838 h
B Maximo de 800 gravagoes. -y :“
L] ]
u ]
u ]
———— Encoder = :
Principal TTTTTTTITr
B | Quando D17 é acionado, a posi¢édo fechada é Maximo de 127

! gravada na Matriz de Dados.

- e Controle de Torre Integrado

LI

Comando de Pulso

Eixo 1 Eixo 2

| Matriz de Dados

| p~——", Encoder
Linear

383838
[ T Encoder
. Principal Monitoramento
L de Posigao
— Position>= J_Ll_l_l_l_
Ve 383838
True ¥

£1 pos4

Quando o registro na Matriz de dados é a mesma
que a posicao detectada, DO4 sera produzido




Introducédo da Série A524-A2

UnhadePréau-

Série 220V

Os modelos ASDA-A2 200V 11kW e 15kW estardo disponiveis em breve.

Servo Drive|

100W

0.2kwW

0.4kW

0.75kW

1.0kW

1.5kW

2kw

3kw

4.5kW

5.5kW

7.5kW

ASD-A2-0121-]

ASD-A2-0221-]

ASD-A2-0421-[]

ASD-A2-0721-[]

ASD-A2-1021-[]

ASD-A2-1521-]

ASD-A2-2023-[]

ASD-A2-3023-[]

ASD-A2-4523-[]

ASD-A2-5523-]

ASD-A2-7523-[]

Servo Drive

ECMA-C10401[]S

ECMA-C10602[]S

ECMA-C10604[]S:
ECMA-C10804[]7
ECMA-E11305[JS
ECMA-G11303[Js

ECMA-C10807[]S|
ECMA-G11306[]S
ECMA-C10907[]S|

ECMA-C11010[JS
ECMA-E11310(]S
ECMA-G11309[Js
ECMA-C10910[]S!

ECMA-E11315[]S

ECMA-C11020[]S
ECMA-E11320[]S
ECMA-E11820[JS

ECMA-E11830[]S
ECMA-F11830[JS

ECMA-F11845[]S

ECMA-F11855[]3

ECMA-F11875[]3

1.0sq inhos (0J) nas

dos nomes dos modelos do servo drive sdo para configuragdes opcionais (sinal de segundo feedback, CANopen e porta
de entrada digital de extens&o). Para o nome do modelo efetivo, consulte a explicagdo do modelo do drive auxiliar.

2. Os quadradinhos (CJ) nos nomes do modelo do servo motor s&o para configuragdes opcionais (chaveta, freio e lacre de 6leo).

10




Introducédo da Série A524-A2

Explicagao Mog¢

400V Series Os modelos ASDA-A2 400V 7.5kW, 11 kW e 15kW estarao disponiveis o Séries Servo Drives ASDA-A2
em breve. Acima de 15kW em desenvolvimento.

} Linha de Produf

ASD - A2-04 21 -

Tipo de modelo
(ver tabela abaixo)

Nome do Prod

Tens&o de Entrada

1:220V monofasico / trifasico
23 :220V trifasico
43: 400V trifasico

Poténcia Nominal de Saida
01:100W  20:2kW

® Tipo de Modelo gifiggw 30:3k;/:w
Tpo | Realimeniagao| CANopen | DmeneT | EnadecDigtais | CanFieionico g
F Sim Nao Sim Nao Nao 15:1.5kW 12:;?’\/;
M Sim Sim N&o N&o Sim
u Sim N&o N&o Sim Sim
L Sim Nao N&o N&o N&o
750W 1000W 1500W 2000W 3000W 4500W 5500W E:%Tg:gcmopen U: Sem CANopen

ASD-A2-0743-] | ASD-A2-1043-[] | ASD-A2-1543-] | ASD-A2-2043-] | ASD-A2-3043-] | ASD-A2-4543-[] | ASD-A2-5543-[]

e Séries Servo Motor ECMA
ECM A-C106 02

Dimensao do eixo padr: S
Dimensao do eixo especificado:

Nome do Produto
ECM: Electrical Commutation Motor

Com Freio
Tipo de Eixo e Com
Tipo do Drive Vedagao de 6leo Vedagao
A:AC Servo Motor de dleo

Servo Drive

ECMA-J10807[JS |[ECMA-K11310[]S |[ECMA-K11315[]S [ECMA-K11320[]JS|ECMA-L11830[]S |ECMA-L11845[]S ECMA-L11855[ ]S

Series
Tensé&o / Velocidade Nominal
C:220V/3000r/min E:220V/2000r/min Tamanho de Frame do Motor
F:220V/1500r/min G :220V/1000r/min 04:40mm 10 :100mm
J:400V/3000r/min  K:400V/2000r/min 06:60mm 13:130mm
L:400V/1500r/min 08:80mm 18 :180mm
Tipo de Sensor 09:86mm
1: encoderincremental, de 20 bit
A: Encoder absoluto (brevemente disponivel) 1E:15kW
1. Os quadradinhos (CJ) nas extremidades dos nomes dos modelos do servo drive sao para configuragdes opcionais (sinal de segundo feedback, CANopen e porta
1 1 de entrada digital de extensao). Para o nome do modelo efetivo, consulte a explicagao do modelo do drive auxiliar. 12

2. Os quadradinhos () nos nomes do modelo do servo motor s&o para configuragées opcionais (chaveta, freio e lacre de 6leo).




Série Servo Motor ECMA

} Caracteristicas

0s motores de série EC M A sio servomotores permanentes AC de 200W a 3kW, capazes de combinarem-se com
drives auxiliares AC de 200 a 230 V de série ASDA-A2.

Para a série 220V, existem os de 40mm, 60mm, 80mm, 86mm, 100mm, 130mm e 180mm. Sete tipos de tamanhos de

frames disponiveis. A velocidade do motor ¢ de 1000 r/min até 5000 r/min e o torque de saida ¢ de 1.92N-m até 119.36N-m.

Para a série 400V, existem od de 80mm, 130mm e 180mm trés tipos de tamanhos de frames disponiveis. A velocidade
do motor é de 1500 r/min até 5000 r/min e o torque de saida ¢ de 2.39 N-m até 119.36 N-m.

Em termos de configuragdes opcionais, a série ECMA fornece freio e vedagao de 6leo para apoiar plenamente as
necessidades dos nossos clientes. Também oferece duas seleg¢des diferentes de eixo, eixo redondo e chaveta, para varias
aplicagdes.

13

specificagcoes - Série d
Séries 220V
04
0.2 1.0 1.0 2.0

04
Poténcia Nominal (kW) 0.1 0.4 0.4 0.75 0.75

Torque Nominal (N-m)" 0.32 0.64 1.27 1.27 2.39 2.39 3.18 3.18 6.37
Torque Maximo (N-m) 0.96 1.92 3.82 3.82 7.16 7.14 8.78 9.54 19.11
3000 3000 3000

0.90 1.55 2.6 2.6 5.1 3.66 4.25 7.3 12.05
Corrente Maxima (A) 2.70 4.65 7.8 7.24 15.3 1 12.37 21.9 36.15
Poténcia Nominal (kW/s) 27.7 22.4 57.6 22.1 48.4 29.6 38.6 38.1 90.6
M°"’e"‘(°x‘1’8,iagé_'ﬂ?)d° S 0037 0477 0277 068 1.13 1.93 262 265 4.45
0.75 0.80 0.53 0.73 0.62 1.72 1.20 0.74 0.61
0.36 0.41 0.49 0.49 0.47 0.65 0.75 0.44 0.53
Voltagem constante -KE (mV/(r/min)) 13.6 16 17.4 18.5 17.2 27.5 24.2 16.8 19.2
Armadura Resistente (Ohm) 9.30 2.79 1.55 0.93 0.42 1.34 0.897 0.20 0.13
Armadura Coeficiente (mH) 24.0 12.07 6.71 7.39 3.53 7.55 5.7 1.81 1.50
Tempo de Elétrica Constante (ms) [EEPN:Y: 4.3 4.3 7.96 8.36 5.66 6.35 9.3 11.4

Classe de Isolamento Class A(UL), Class B (CE)
100MQ, DC 500V

AC 1500V, 60 segundos

Resisténcia de Isolamento
Forga de Isolamento

Peso (kg) (sem freio) 0.5 1.2 1.6 21 3.0 249 3.8 4.3 6.2
Peso (kg) (com freio) 0.8 1.5 2.0 2.9 3.8 3.69 5.5 4.7 7.2
Max. carga de eixo radial (N) 78.4 196 196 245 245 245 245 490 490
Max. carga de empuxo eixo (N) 39.2 68 68 98 98 98 98 98 98
Poténcia (kW /s) (com freio) 25.6 21.3 53.8 221 48.4 29.3 37.9 30.4 82
Momento de inércia do motor
(Kg.m?) (com freio) 0.04 0.192 0.30 0.73 1.18 1.95 2.67 3.33 4.95
Tempo de Mecanica Constante
(ms) com freio) 0.81 0.85 0.57 0.78 0.65 1.74 1.22 0.93 0.66
ue de Frenagem [N ) 0.3 1.3 1.3 2.5 2.5 2.5 2.5 8 8
7.2 6.5 6.5 8.2 8.2 8.2 8.2 18.5 18.5
Tempo de liberagéo do freio [ms (Max)]| 5} 10 10 10 10 10 10 10 10
Freio de pull-in tempo [ms (Max)] |3 70 70 70 70 70 70 70 70
Vibragédo grau (pm) 5]

Temperatura de operagéo (°C) 0°C até 40°C (32°F to 104°F)
-10°C até 80°C (-14°F to 176°F)
20 até 90%RH (sem condensagéo)

20 até 90%RH (sem condensagéo)

Temperatura de armazenamento (°C )
Humidade de funcionamento
Humidade de armazenamento

Capacidade de vibragdo 2.5G

IP65 (quando conectores a prova d'agua sé@o usados, ou quando uma vedacéo de 6leo
é usado para ser instalado no eixo rotativo (um modelo de vedagéo de éleo é usado))

>
<
)
o
Q
o
o

Nota:
*1 Taxa de valores de torque s&o continuos valores admissiveis em 0 ~ 40 °C de temperatura ambiente ao anexar com os tamanhos de dissipadores de calor listados abaixo:
ECMA-__04/06/08:250mm x 250mm x 6mm
ECMA-__10:300mm x 300mm x 12mm
ECMA-_ 400mm x 400mm x 20mm
ECMA-__18:550mm x 550mm x 30mm
Tipo de material: Aluminio F40. F60, F80, F100, F130, F180




Série Servo MotorECMA
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Séries 220V

Séries 220V

Séries ECMA Séries ECMA

_“

Poténcia Nominal (kW) 0.5 1.0 1.5 2.0 2.0 3.0 0.3 0.6 0.9
Torque Nominal (N-m)! 2.39 477 7.16 9.55 9.55 14.32 2.86 5.73 8.59
Torque Maximo (N-m) 7.16 14.32 21.48 28.65 Torque Méaximo (N-m) 28.65 42.97 8.59 17.19 21.48

3000 3000
Corrente Maxima (A) 8.7 16.8 24.81 88) Corrente Maxima (A) 33.66 48.3 7.44 14.49 225
Poténcia Nominal (kW/s) 7.0 211 45.9 62.5 Poténcia Nominal (kW/s) 26.3 37.3 10.0 39.0 66.0
R - “remenies R
1.91 1.51 1.11 0.96 1.62 1.06 1.84 1.40 1.07
0.83 0.85 0.87 0.87 Torque constante -KT (N-m/A) 0.85 0.89 1.15 1.19 1.15
Voltagem constante -KE (mV/(r/min)) 30.9 31.9 31.8 31.8 Voltagem constante -KE (mV/(r/min)) 31.4 32 42.5 43.8 41.6
Armadura Resistente (Ohm) 0.57 0.47 0.26 0.174 Armadura Resistente (Ohm) 0.119 0.052 1.06 0.82 0.43
Armadura Coeficiente (mH) 7.39 5.99 4.01 2.76 Armadura Coeficiente (mH) 2.84 1.38 14.29 11.12 6.97
Tempo de Elétrica Constante (ms) 12.96 12.88 15.31 15.86 Tempo de Elétrica Constante (ms) 23.87 26.39 13.55 13.55 16.06

Classe de Isolamento Class A (UL), Class B (CE) Classe de Isolamento
100MQ, DC 500V

AC 1500V, 60 segundos

Class A (UL), Class B (CE)
100MQ, DC 500V
AC 1500V, 60 segundos

Resisténcia de Isolamento Resisténcia de Isolamento

@

Forga de Isolamento Forga de Isolamento

CG G“ Us

Peso (kg) (sem freio) 6.8 7 7.5 7.8 Peso (kg) (sem freio) 13.5 18.5 6.8 7 7.5
Peso (kg) (com freio) 8.2 8.4 8.9 9.2 Peso (kg) (com freio) 17.5 225 8.2 8.4 8.9
Max. carga de eixo radial (N) 490 490 490 490 Max. carga de eixo radial (N) 1176 1470 490 490 490
o8 % o8 o 450 490 o8 o8 ot
Poténcia (kW /s) (com freio) 6.4 24.9 43.1 59.7 Poténcia (kW /s) (com freio) 241 35.9 9.2 35.9 62.1
e 8.94 9.14 11.90 15.88 R e F 37.86 57.06 8.94 9.14 1.9
1SR d(fn'\:)eccf:l'?,aeg?mame 2.07 1.64 1.19 1.05 WOEE d(fn'z')eccf;'?,ae%mmme 1.77 1.10 2.0 1.51 1.13
100 100 0.0 0.0 25,0 250
Fieio “ef;’g;“g")‘fv‘ﬁ energia 19.0 19.0 19.0 19.0 FIeio def;;?’*‘)‘}x]ee”efg'a 20.4 20.4 19.0 19.0 19.0
7 7 7 7 70 7 7 7 7
15 15
Temperatura de operagéo (°C) 0°C até 40°C (32°F to 104°F) Temperatura de operagéo (°C) 0°C até 40°C (32°F to 104°F)
-10°C até 80°C (-14°F to 176°F) -10°C até 80°C (-14°F to 176°F)
20 até 90%RH (sem condensacéo) 20 até 90%RH (sem condensacgéo)
20 até 90%RH (sem condensagao) 20 até 90%RH (sem condensagao)
256 256
IP85 (quando conectores & prova d'agua sdo usados, ou quando uma vedagao de 6leo IP65 (quando conectores & prova d'agua sao usados, ou quando uma vedagéo de 6leo
é usado para ser instalado no eixo rotativo (um modelo de vedagao de 6leo é usado)) é usado para ser instalado no eixo rotativo (um modelo de vedagao de 6leo é usado))

; ce 3 :
Aprovagdes c us Aprovagdes
Sniapprows sues hoprovs
Nota: Nota:
*1 Taxa de valores de torque sao continuos valores admissiveis em 0 ~ 40 °C de temperatura ambiente ao anexar com os tamanhos de dissipadores de calor listados abaixo: *1 Taxa de valores de torque sao continuos valores admissiveis em 0 ~ 40 °C de temperatura ambiente ao anexar com os tamanhos de dissipadores de calor listados abaixo:
ECMA-__04/06/08:250mm x 250mm x 6mm ECMA-__04/06/08:250mm x 250mm x 6mm
1 5 ECMA-__10:300mm x 300mm x 12mm ECMA-__10:300mm x 300mm x 12mm 16

ECMA-__13:400mm x 400mm x 20mm
ECMA-__18:550mm x 550mm x 30mm
Tipo de material: Aluminio F40. F60, F80, F100, F130, F180

ECMA-__13:400mm x 400mm x 20mm
ECMA-__18:550mm x 550mm x 30mm
Tipo de material: Aluminio F40. F60, F80, F100, F130, F180
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Especificagoes - MédialE
Séries 220V Séries 400V

F118
Séries ECMA Séries ECMA

J’IOS KHS

Poténcia Nominal (kW) 3.0 4.5 5.5 7.5 0.75 1.0 1.5 2.0
Torque Nominal (N-m)" 19.10 28.65 35.01 47.74 2.39 4.77 7.16 9.55
Torque Maximo (N-m) 57.29 71.62 87.53 119.36 7.16 14.32 21.48 28.65
1500 3000 2000
3000 5000 3000
19.4 32.5 40.0 475 3.07 3.52 5.02 6.66
Corrente Maxima (A) 58.2 81.3 100.0 118.8 9.5 10.56 15.06 19.98
Poténcia Nominal (kW/s) 66.4 105.5 122.9 159.7 Power rating (kW/s) 50.4 27.1 45.9 62.5
MCHEHoSe NEice dorctcr 54.95 7775 99.78 1427 SHEHIo e REIcR dorcior 113 8.1 11.18 14.50
1.28 02 063 0.6 1,80 1.04
0.98 0.88 0.88 1.01 Torque constante -KT (N-m/A) 0.78 1.35 1.43 143
Voltagem constante -KE (mV/(r/min)) 35.0 32.0 31.0 35.5 Voltagem constante -KE (mV/(r/min)) 28.24 53.2 55 55
0.077 0.032 0.025 0.015 1.22 1.47 0.83 0.57
1.27 0.89 0.60 0.40 Armadura Coeficiente (mH) 10.68 17.79 11.67 8.29
16.5 27.8 24.0 26.7 Tempo de Elétrica Constante (ms) 8.75 12.04 14.04 14.39
Class A(UL), Class B (CE)
AC 1500 V, 60 segundos AC 1800V, 60 segundos
Peso (kg) (sem freio) 18.5 235 30.5 40.5 Peso (kg) (sem freio) 3.0 7.0 7.5 7.8
Peso (kg) (com freio) 225 29 36 46 Peso (kg) (com freio) 3.8 8.4 8.9 9.2
Max. carga de eixo radial (N) 1470 1470 1764 1764 Max. carga de eixo radial (N) 245 490 490 490
%0 a0 o s % o
Poténcia (kW /s) (com freio) 63.9 101.8 119.4 156.6 Poténcia (kW /s) (com freio) 48.4 24.9 43.1 59.7
M“Tﬁ%“;gij’;(ﬂgﬁ f“r‘;i:‘)"mr 57.06 80.65 102.70 145.55 M°Txe1'}]"f(gen:’;(‘*c’§:§ ?r‘;i'g)"w' 1.18 9.14 11.90 15.88
T d(fn'!)eg:r:'?feg‘)’”m"‘e 1.33 0.96 0.99 0.64 JEmee d(fn’\sﬂfcc:;'?rig‘)mtame 0.65 1.96 1.32 119
e de Frenagem [Nt-m 25.0 25.0 25.0 25.0 Torque de Frenagem [Nt-m (min)] 2.5 10.0 10.0 10.0
204 20.4 20.4 20.4 eede s 202‘8‘;\,‘\’,]5 e 8.5 19.0 19.0 19.0
10 10 10 10 10 10 10 10
70 70 70 70 7 7 7 7
0°C até 40°C (32°F to 104°F) 0°C até 40°C (32°F to 104°F)
Temperatura de armazenamento (°C ) -10°C até 80°C (-14°F to 176°F) -10°C até 80°C (-14°F to 176°F)
20 até 90%RH (sem condensacéo) 20 até 90%RH (sem condensagao)
20 até 90%RH (sem condensagéo) 20 até 90%RH (sem condensagéo)
256 256
IP65 (quando conectores & prova d'agua s&o usados, ou quando uma vedagao de 6leo IP65 (quando conectores & prova d'agua sao usados, ou quando uma vedagéo de 6leo
é usado para ser instalado no eixo rotativo (um modelo de vedagao de ¢leo é usado)) é usado para ser instalado no eixo rotativo (um modelo de vedagao de 6leo é usado))

Aprovagdes c € c“ us Aprovagdes c € c“ us

sy ot sues hoprovs
Nota: Nota:
*1 Taxa de valores de torque sao i valores issiveis em 0 ~ 40 °C de P a i ao anexar com os tamanhos de dissipadores de calor listados abaixo: *1 Taxa de valores de torque sao continuos valores admissiveis em 0 ~ 40 °C de temperatura ambiente ao anexar com os tamanhos de dissipadores de calor listados abaixo:
ECMA-__04/06/08:250mm x 250mm x 6mm ECMA-__04/06/08:250mm x 250mm x 6mm
1 7 ECMA-__10:300mm x 300mm x 12mm ECMA-__10:300mm x 300mm x 12mm 18
ECMA-__13:400mm x 400mm x 20mm ECMA-. 3:400mm x 400mm x 20mm
ECMA-__18:550mm x 550mm x 30mm ECMA- 8:550mm x 550mm x 30mm

Tipo de material: Aluminio F40. F60, F80, F100, F130, F180 Tipo de material: Aluminio F40. F60, F80, F100, F130, F180
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Séries 400V

Séries ECMA

Poténcia Nominal (kW)
Torque Nominal (N-m)!
Torque Maximo (N-m)
Velocidade Nominal (r/min)
Velocidade Maxima (r/min)
Corrente Nominal (A)
Corrente Maxima (A)

Poténcia Nominal (kW/s)
Momento de inércia do rotor
(x10"*kg.m?)(sem freio)

Tempo de Mecanica constante (
Torque constante -KT (N-m/A)

|!
2

Voltagem constante -KE (mV/(r/min)

Armadura Resistente (Ohm)
Armadura Coeficiente (mH)
Tempo de Elétrica Constante (ms)
Classe de Isolamento
Resisténcia de Isolamento
Forga de Isolamento

Peso (kg) (sem freio)
Peso (kg) (com freio)
Max. carga de eixo radial (N)
Max. carga de empuxo eixo (N)
kW /s) (com frei
Momento de inércia do motor
(x10*kg.m*)(com freio)
Tempo de Mecanica Constante
(ms) com freio)
Torque de Frenagem [Nt-m (min)]
Freio de consumo de e
(a20°C) [W]
Tempo de liberagéo do freio [ms (Max)

| Max. carga de eixo radial (N)_|
| Max. carga do empuxo eixo (N) |
Pot a( [o)]

Freio de pull-in tempo [ms (Max)]
Vibragéo grau (pm)
Temperatura de operagéo (°C)
Temperatura de armazenamento (°C
Humidade de funcionamento
Humidade de armazenamento
Capacidade de vibragéo

Avaliagéo IP

Aprovagdes

Nota:

*1 Taxa de valores de torque s&o continuos valores admissiveis em 0 ~ 40 °C de temperatura ambiente ao anexar com os tamanhos de dissipadores de calor listados abaixo:

Série Servo MotorECMA

cacoes - Média

L118

3.0
19.10
57.29

1.9
35.7
66.4
54.95
1.1
1.66
60.54
0.19
4.8
24.7

18.5
22.5
1470

63.9
57.06
1.16
25.0
20.4
10

ECMA-__04/06/08 : 250mm x 250mm x 6mm
ECMA.

:300mm x 300mm x 12mm
ECMA-__13:400mm x 400mm x 20mm
ECMA-__18:550mm x 550mm x 30mm
Tipo de material: Aluminio F40. F60, F8

0, F100, F130, F180

4.5
28.65
71.62
1500
3000
20.0

50
105.5

77.75

0.92
1.43
55.63
0.09
2.7
30
100MQ, DC 500V
AC 1800V, 50Hz, 60 segundos
23.5
29
1470
490
101.8

80.65

0.95

40.0

15.1
10
70
15

0°C até 40°C (32°F to 104°F)
-10°C até 80°C (-14°F to 176°F)
20 até 90%RH (sem condensacéo)

20 até 90%RH (sem condensagéao)
2.5G

CS s

5E5)]

35.0
87.53

22.37

122.9
99.78

0.88
1.50
57.99
0.07
2.55
31.7

IP65 (quando conectores a prova d'agua sé@o usados, ou quando uma vedagéo de 6leo
é usado para ser instalado no eixo rotativo (um modelo de vedagéo de 6leo é usado))

Séries 220V

Tamanho 80mm e quadro abaixo (Unidades: mm)

30050

) ™
w -3 -3
I KF é 'e':
B =
O DETALHES
DETALHES DO EIXO
w
Modelo C10401[]JS | C10602[]S C10604[]S C10804[ 7 C10807[1S C10907(]S | C10910[]S
LC 40 60 60 80 80 86 86
Lz 4.5 5.5 5.5 6.6 6.6 6.6 6.6
LA 46 70 70 90 90 100 100
+0 +0 +0 +0 +0 +0 +0
S 8(Z0000) | 14(Z0011) 14(0011) | 14(lo011) 19(5.013) 16(0011) | 16(l0.011)
0 0 0 0 0 0 0
LB 30(0021) | 50(’0o025) 50 (0.025) | 70(’g030) | 70(’g0s0) | 80(’0030) | 80(00s0)
LL (W/O Freio) 100.6 105.5 130.7 112.3 138.3 130.2 153.2
LL (com freio) 136.6 141.6 166.8 152.8 178 161.3 184.3
LS (W/O Seal Qil) 20 27 27 27 32 30 30
LS (Com Seal Oil) 20 24 24 24.5 29.5 30 30
LR 25 30 30 30 35 35 35
LE 2.5 3 3 3 3 3 3
LG 5 7.5 7.5 8 8 8 8
LW 16 20 20 20 25 20 20
RH 6.2 1" 11 1 15.5 13 13
WK 3 5 5 5 6 5 5
3 5 5 5 6 5 5
3 5 5 5 6 5 5
M3 M4 M4 M4 M6 M5 M5
Pr didade 8 | P i 15| Profundidade 15 | Prc I 15| Profundidade 20 | Pr i 15| Pr i 15
1)As dimensdes estdo em milimetros.
@ 2) As dimensdes dos motores servo pode ser revisto sem aviso prévio.
3) As caixas (CJ)em nome do modelo s&o para configuragdes opcionais (chaveta, freio e vedacéao de 6leo).
Curvas de Velocide
Torque (N-m). Torque (N-m) Torque (N-m) Torque (N-m) Torque (N-m) Torque (N-m)
oon) - e e o o)
G sas
(180%)|
ot oo o) ool fowo it
o EN o 60
Veloidads Veloidads Veloidad velcidads Velocldad
3000 500 (rimm) 30005000 (imm) 000 5000 {/mn 2o sam o ime TR 200 3000
ecunionnas eomacionzos EouAciomras A CioEnsas EcuAcionions ecuAcionTos

ECMAC10804 17

Velocidade
(r1min)
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Séries 220V
Tamanho da Moldura 100mm e 130mm (Unidades: mm)

Série Servo Motor ECMA

s e
'l Ls
i} oy .. DETALHES
- -——-—-—- — = : o
5 H
! = L
m, DETALHES DO EIXO
G11303[JS E11305[]S G11306[ IS G11309[1S C11010(IS
LC 130 130 130 130 100
Lz 9 9 9 9 9
LA 145 145 145 145 115
s 22(Po13) 22(Po13) 22(Po13) 22(*Po13) 22(Po13)
LB 110( 3 03s) 110(*So3s) 110(‘So35) 110(*Fo3s) 95(‘S0s5)
LL (W/O freio) 147.5 147.5 147.5 163.5 153.3
LL (Com freio) 183.5 183.5 183.5 198 192.5
LS 47 47 47 47 37
LR 55 55 55 55 45
LE 6 6 6 6 5
LG 1.5 11.5 11.5 11.5 12
Lw 36 36 36 36 32
RH 18 18 18 18 18
WK ) 8 8 8 8
8 8 8 8 8
7 7 7 7 7
M6 M6 Mé M6 M6
Profundidade 20 Profundidade 20 Profundidade 20 Profundidade 20 Profundidade 20

1) As dimensdes estao em milimetros.
l@ [N[eRF:Y 2)As dimensoes dos motores servo pode ser revisto sem aviso prévio.

3) As caixas (CJ)em nome do modelo sé&o para configuragées opcionais (chaveta, freio e vedagéao de 6leo).

> Curvas de Velocie

Torgue (N-m)

859
(300%)

288

(160%)
143

(50%)

Velocidade

1000 2000 (/min)
ECMAG113030S

Torque (N-m) Torgue (N-m)
716 17.19
(300%) (300%)
230 573
(160%) (100%)
16

287
©7%) (50%)

Velocidade
2000 3000 (/min) 1000
ECMAE113050S. EcMAG13060S

Torgue (N-m)

2148
(@50%)

850
(100%)
429
(50%)
Velocidade
2000 (c/min)

1.000
ECMAGI1309TS

Torque (N-m)

954
(300%)

318
oo
1.91
(60%)
Velocidade
2000 (r/min)

Velocidade
3000 5000 (rimin)
ECMACT1010DS

Séries 220V

Tamanho da Moldura100mm e 130mm (Unidades: mm)

Modelo
LC
Lz
LA
S
LB
LL (W/O freio)
LL (Com freio)
LS
LR
LE
LG
LW
RH
WK

1)
(==} NoTA i

1432
(300%)

477
(100%)
%)

Velocidade

2000 3000 (r/min)

ECMAE13108S

., 51:
L E
I :‘L PEEEIEN =$
—(D i )
i:;% 3
| b =
w DETALHES DOEIXO
E11310[]S E11315[]S C11020[1S E11320[JS
130 130 100 130
9 9 9 9
145 145 115 145
22(%Jo13) 22(Po13) 22( 5o13) 22(Go1s)
110 ( ‘Goss) 110 (Soss) 95(Soss) 110(“Poss)
147.5 167.5 199 187.5
183.5 202 226 216
47 47 37 47
55 55 45 55
6 6 5 6
1.5 11.5 12 11.5
36 36 32 36
18 18 18 18
8 8 8 8
8 8 8 8
7 7 7 7
M6 M6 M6 M6
Profundidade 20 Profundidade 20 Profundidade 20 Profundidade 20

As dimensées estao em milimetros.
As dimensdes dos motores servo pode ser revisto sem aviso prévio.
As caixas (CJ))em nome do modelo séo para configuragdes opcionais (chaveta, freio e vedacédo de dleo).

Curvas de Veloc

Torgue (N-m)

Torque (N-m)

215
(300%)

716
(160%)
48
©7%)
Velocidade

200 3000 (r/min)
ECMAEN3150S

Torque (N-m)

10.11
(300%)

637
(160%)

382
(50%)

5000

3,000
ECMAC110200S

Torque (N-m)

2865
(300%)

955
(100%)

64
%)

2000
ECMAET132005

Velocidade
(r/min)

22




Séries 220V
Tamanho da Moldura 180 milimetros (Unidades: mm)

Série Servo Motor ECMA

e
Lon7

w

K

DETALHES DO EIXO

Modelo

LC

Lz

LA

S

LB

LL (W/O freio)

LL (Com freio)

LS

LR

LE

LG

LW

RH

WK

E11820[ S E11830[JS F11830[]S F11845[]S F11855[]3 F11875[]3
180 180 180 180 180 180
13.5 13.5 13.5 13.5 13.5 13.5
200 200 200 200 200 200

35( Do16) 35( Do16) 35('9016) 35(Sote) 42(Sote) 42(0o16)
11433 0035) | 114.3(00ss) | 114.3(‘Qoss) 114.3(%Q0ss) | 114.3 (‘Doss) | 1143 ((Goss)
169 2021 202.1 235.3 279.7 342.0
203.1 235.3 235.3 279.3 311.7 376.1
73 73 73 73 108.5 108.5
79 79 79 79 13 113
4 4 4 4 4 4
20 20 20 20 20 20
63 63 63 63 90 90
30 30 30 30 37 37

10 .8 036 108056 10 .0 036 10 8036 12§ 043 128 043
10 8036 10 8056 108 036 10 8036 12 80us 128043
8 8 8 8 8 8
M12 M12 M12 M12 M16 M16
Profundidade 25 |Profundidade 25|Profundidade 25|Profundidade 25| Profundidade 32| Profundidade 32

1) As dimensdes estao em milimetros.
l@ [N[eXF:Y 2)As dimensoes dos motores servo pode ser revisto sem aviso prévio.

3) As caixas (CJ)em nome do modelo sé&o para configuragées opcionais (chaveta, freio e vedagéao de 6leo).

> Curvas de Velocie

Torgue (N-m) Torgue (N-m) Torque (N-m) Torgue (N-m) Torque (N-m) Torgque (N-m)

5. 4207 5729
(300%) (300%) (300%)

7182
(300%)

8753 119.36
(300%) (250%)

055 1432 110 265 3501 4774
100 (106%) (100%) (100%) (100%) (100%)
o 959 055 1433 1751 287

©7%) 0% %) ©0%) 0%)

Velocidade Velocidade Velocidade
2000 3000 (c/min) 2000 3000 (c/min) 1500 3000 (c/min)
ECMAEN8200S ECMAE1830mS ECMAF118300S

Velacidade
3000 (¢/min)

Velocidade
1500 3000 (c/min) 1,500

1
ECMAF118450S ECMAF1185503 ECMAF1187503

3000

Velocidade
(rimin)

Séries 400V

Tamanho 80mm e quadro abaixo (Unidades: mm)

Modelo
LC
Lz
LA
S
LB
LL (W/O freio)
LL (Com freio)
Ls (W/O Seal Oil)
Ls (Com Seal Oil)
LR
LE
LG
LW
RH
WK

=

DETALHES DO EIXO

J10807(JS

80

6.6

90

19(*Do13)

70(‘P030)

138.3

178

32

29.5

35

3

8

25

15.5

6

6

6

M6

Profundidade 20

1) As dimensdes estao em milimetros.
[@ [\[oRY:Y 2)Asdimensdes dos motores servo pode ser revisto sem aviso prévio.

3) As caixas (C))em nome do modelo so para configuragdes opcionais (chaveta, freio e vedagao de dleo).

Curvas de Veloc

Torgue (N-m)

718
(3003

230
ioo%)
143
(80%)
Velocidade
X 5000  (rimin)
ECMA-J108070S

24




Séries 400V
Tamanho da Moldura100mm e 130mm (Unidades: mm)

Série Servo Motor ECMA

|

<l

She
LBh7

Modelo
LC
Lz
LA
S
LB
LL (W/O freio)

LL (Com freio)

LS
LR
LE
LG
Lw
RH
WK

H
R
= DETALHES DO EIXO
K11310[JS K11315[]S K11320[]S
130 130 130
9 9 9
145 145 145

22(%0o13)

22(3013)

0
22(5013)

110 ( ‘oss)

110(*Po3s)

110(Goss)

147.5 167.5 187.5

183.5 202 216
47 47 47
55 55 55
6 6 6
1.5 11.5 11.5
36 36 36
18 18 18
8 8 8
8 8 8
7 7 7
M6 M6

Profundidade 20

M6
Profundidade 20

Profundidade 20

1) As dimensGes estao em milimetros
l@ NOTA 2)As dimensaes dos motores servo pode ser revisto sem aviso prévio.

3) As caixas ([J)em nome do modelo sdo para configuragées opcionais (chaveta, freio e vedagao de 6leo)

> Curvas de Velocid

Torgue (N-m)

1432
(300%)

477
(160%)
7%)

2,000
ECMAKI13100S

Velocidade
300 (t/min)

Torque (N-m)

Velocidade
3000 (r/min)

2000
ECMAK113150S

2000
ECMAKI13200S

Velocidade
3000 (r/min)

> Dimensées

Séries 400V
Tamanho da Moldura 180 milimetros (Unidades: mm)

' =9
el
n DETALHES DOEIXO
Modelo L11830[]S L11845[1S L11855[13
LC 180 180 180
Lz 13.5 13.5 13.5
LA 200 200 200
S 35(0016) 35(9016) 42(Xo1e)
LB 114.3(Doss) 114.3(*Poss) 1143 (Doss)
LL (W/O freio) 202.1 235.3 279.7
LL (Com freio) 235.3 279.3 311.7
LS 73 73 108.5
LR 79 79 13
LE 4 4 4
LG 20 20 20
LW 63 63 90
RH 30 30 37
WK 108036 10 8036 12 8043
10§ 036 10§ 036 128043
8 8 8
M12 M12 M16
Profundidade 25 Profundidade 25 Profundidade 32

)As dimenses estao em milimetros
l@- 2)As dimensdes dos motores servo pode ser revisto sem aviso prévio.

3) As caixas ([J)em nome do modelo sdo para configuragées opcionais (chaveta, freio e vedagao de 6leo)

Curvas de Veloc

Torgue (N-m) Torque (N-m) Torque (N-m) Torque (N-m)
5729 7182 8753 119.36
(300%) (300%) (300%) (250%)
1910 2865
(100%) (100%)
055 1433
(50%) (50%)
Velocidade Velocidade Velocidade Velocidade
3000 (r/min) 150 3000 (/min) 1500 3000 (r/min) 150 3000 (c/min)

ECMALITE0DS ECMAL11845DS ECMAL1185503 ECMAL1187503
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Serie de Servo drive 4524-A2

} Nomes e Funcoes

e LED Display Panel/Operagao/CargaLED L

m LED
A5 digitos, 7 segmentos LED exibe
o estado servo ou codigos de falha.
W Painel de Operacio
Teclas de fungdo utilizada para
realizar exibicédo de status, monitor e
fungao, diagnostico e parametrizagao.
Teclas de fungdo:
MODE : Pressione esta tecla para
selecionar / mudar o modo de
SHIFT : Pressione esta tecla para
deslocar o cursor para a esquerda
UP : Pressione esta tecla para aumentar os valores no visor
DOWN : Pressione esta tecla para diminuir os valores no visor
SET : Pressione esta tecla para armazenar dados
m Carga LED
Um LED aceso indica que o poder esta ligado a unidade
de servo ou uma carga residual esta presente em
componentes da unidade de alimentagdo interna.

Display LED

Painel de
Operagao

Carga LED

° *Interface de controle Full-Closed

B Usado para conectar escala linear e encoder
para controlar o A, B, Z sinais de fase.

® Interface l/O

B Usado para conectar DVP Delta da
série PLC ou outros controladores
externos para controlar os sinais de I/ O.

® Portade comunicagao de alta velocidade

B Usado para conectar redes CANopen.
MW Portas de comunicagdo 1-in/1-out oferecer conexao serial facil.
m Interface CANbus, suportando os modos de movimento

para aplicagao CANopen DS402.

® Interface de Encoder Motor
W Usado para conectar o codificador do motor servo

° *Extenséo Digital Porta de Conexao de Entrada

B Usado para conectar um bloco terminal removivel
entrada digital. Max. 6 entradas digitais podem ser
adicionadas.

® Porta de Comunicagao Serial

B Usado para conectar PLC, IHM, ¢ outros
controladores para RS-485 / comunicagao serial RS-232.

® Portade conexdao USB

W Usado para conectar computadores pessoais ou notebooks.

W Ver USB 1.1 é equipado de série.

W Conectividade direta a computadores pessoais ou
notebooks, capaz de acessar dados através de
ASDA-Soft software de configuragao.

W Monitorar velocidade sobre software ¢ de até 1Mbps.

Interna e Externa Terminal Resistor Regenerativo /
Controle Terminal Circuit/ Terminal do Circuito Principal

m Terminal Resistor Interna e Externa Regenerativa
1. Ao usar um resistor externo, conecte-o P @ e C, e garantir um circuito aberto

entre ® PeD.

2. Ao usar um resistor interno, garantir o circuito é fechado entre & Pe D, eo circuito
esta aberto entre P® e C. (Nota: Por favor, consulte a tabela de especificagdes
resistor regenerativo para os modelos com um built- no resistor regenerativa.)

3. Ao usar uma unidade externa de frenagem,
conecta-loao P@ e ©, e garantir um circuito
abertoentre ® PeD,eP® eC

B Circuito de Controle Terminal
(L1C,L2C ouDC24V,DCOV)
220V Series: L1C, L2C sao usados para conectar
200 ~230Vac, 50/60Hz fonte de alimentacdo
monofasica ou trifasica.
400V Series: DC24V, DCOV sao usados para
conectar 24Vdc * fonte de alimentagdo de 10%.

W Terminal do Circuito Principal (R, S, T)
220V Series: Utilizado para ligar 200 ~230Vac,
50/60Hz fonte de alimentagdo comercial.
400V Series: Utilizado para ligar 380 ~480Vca,
50/60Hz fonte de alimentagdo comercial.

W Ao usar uma unidade externa de frenagem,
conecta-loao P® ¢ ©.

Saida Motor Servo (U, V, W)

B Usado para conectar servo motor. Nunca
conecte o terminal de saida para a alimentagdo
do circuito principal, como a unidade AC pode
ser danificado além do reparo se os cabos estdao
conectados incorretas aos terminais de saida.

Terminal terra

B Usado para conectar fios de aterramento da
fonte de alimentagdo e servo motor.

Dissipador
W Usado para garantir unidade servo e para a
dissipagdo de calor.

Por favor note:
“Esta é uma parte Delta opcional.
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Serie de Servo drive 4524-A2

} Exemplos de con

Séries 220V

o Posicdo Modo de Controle (PT) (para entrada de pulso de comando)

Pulso de entrada, para o uso

de fonte de alimentagao interna
(Open coletor de entrada)
Unidade de Servo

Controlador

Pulso de entrada, para o uso
de fonte de alimentagao externa
(Open coletor de entrada)

Controlador

Unidade de Servo

Max froqgenciad
Sulsado omrads
200

e T
ocasy i

ssionlyr

T - -
' Max froatenia do
olea dn amrada

e
Pulso de el da (driver Line)

Controlador Unidade de Servo

SR ]
TR o mdiniade
KL [ o

Atengao:
Como este é um optoacoplador
PHOTOCOUPLER unidirecional,
por favor, preste muita atengéo da
diregao da corrente de comando
de pulso de entrada.

de pulso (drive

Controlador Unidade de Servo

o
o 1000 50
T i3 sion
o
‘
‘
! B
‘
> FH R I
w

Cuidado:

Verifique se o terminal de
aterramento do controlador ea
unidade servo estao ligados
uns aos outros.

Por favor note:

*1400W ~ drives servo 4,5 kW contem um resistor regenerativo incorporado.

*2 Bobina de freio nao tem polaridade.

De par
trangado ou
torcido-blindagem
do cabo

AC 200/230V
monofésico
ou trifasico
50/60 Hz

Pulso de entrada
(Driver Line)

Unidade de Servo

Alta velocidade
de entrada de

Saida de
pulso de
encoder

Um pulso
de fase

Fase B Pulso

Z Phase Pulso

ZPhase
coletor aberto

40

IHPULSE 29
HPULSE 38

16

1
45,47,49
9

10

34

8

ASDA-A2 Série

~ s o

J

Resistor
regenerativa

¢ Verme eTho

Fonte de
Alimentagao

®E<coo

Freio

4
N

Azul/ preto
Verde
Verde / Preto
14,16 +5V  Vermelho
13,15 GND Preto

torcido-blindagem do cabo

De par trancado ou

RS485+
RS232_RX

RS232_TX

3,11 CANGND
4,12

7,15 CANGND
8,16 -

Séries 220V

® Posigcao Modo de Controle (PR) (Procedimento de Controle Interno)

AC 200/230V
monofasicoou  —&
trifasico 50/60 Hz _& 1 ¢

De par trangado
ou torcido-blind

Unidade de Servo

MCCB

ASDA-A2 Série

M
—~
o
{
X
{

do cabo

24|

PAGI!

Saida de
pulso de
encoder

Por favor note:

Um pulso
de fase

Fase B Pulso

Z Phase Pulso

ZPhase
coletor aberto

a
50V 3Aatual

Resistor
regenerativa

Vermelho

Fonte de
Alimentagéo

Freio

Azul
Azul/ preto
Verde
- Verde/Preto
14,16 +5V  Vermelho
13,15 GND Preto

RS485-
RS485+
RS232_RX

RS232_TX
GND

CAN GND

*1 400W ~ drives servo 4,5 kW contem um resistor regenerativo incorporado.
*2 Bobina de freio ndao tem polaridade.

De par trangado
ou torcido-blindagem
do cabo
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Serie de Servo drive 4524-A2

} Exemplos de con

Séries 220V

o Velocidade (S), Modo de Controle de Torque (T)
(para tensao de entrada analégica e parametrizagao Interno)

Unidade de Servo
ASDA-A2 Série ——D
Vermelho

MCCB
AC 200/230V —6 1 o——
monofasico —0 1 &
outrifasico  —§ o
50/60 Hz

I

Resistor
regenerativa

M
-
1
h
i

Fonte de
Alimentagao

®=<coo

Freio

z

Azul

De par trangado
Azul/ preto ou torcido-blindagem
Verde do cabo

Verde / Preto
14,16 +5V Vermelho
13,15 GND Preto

~ s a

De par
trangado ou
torcido-blindagem
do cabo

RS485-
RS485+
45,47,49 RS232_RX

SON El -
TRQLM/SPDLM 10 RS232_TX
SPDO/TCMO 34
SPD1/TCM1 8

33

24v|

Um pulso
de fase

Saidade | FaseBPulso
pulso de

encoder | 5 phase Pulso

ZPhase
coletor aberto

Max, Tensdo
desaida 50V,

CAN GND

Por favor note:
*1400W ~ drives servo 4,5 kW contem um resistor regenerativo incorporado.
*2 Bobina de freio nao tem polaridade.

Séries 220V
® Modo PR (Controle de Posicionamento Interno)

MCCB Unidade de Servo

QR ASDA-A2 Série  Po

monofasicoou &
trifasico 50/60 Hz _g7T%

M

AC 200/230V —5 10—
STe I

1

I

1

1
45,4749
9

10

Um pulso
de fase

Saidade Fase B Pulso

pulso de
encoder { ZPhase Pulso

ZPhase
coletor aberto

50V 3Aatual

RS485-
RS485+
RS232_RX

RS232_TX

GND

Resi

stor

regenerativa

Azul/ preto

Verde

Verde / Preto

Vermelho
Preto

CANH
CANL
CAN GND

CAN GND

CANH
CANL
CAN GND

CAN GND

Por favor note:
*1 400W ~ drives servo 4,5 kW contem um resistor regenerativo incorporado.
*2 Bobina de freio ndao tem polaridade.

Fonte de
Alimentagio

De par trangado
ou torcido-blindagem
do cabo

Entrada de dados

Saida de dados
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Serie de Servo drive 4524-A2

Séries 400V

e Modo de Controle de posigdo (PT) (para entrada de pulso de comando)

Pulso de entrada, para o uso

de fonte de alimentacao interna
(Open coletor de entrada)

Unidade de Servo

o e MCCB e
e AC 380/480V :,%\0—* : g ASDA-A2 Série -
trifasica 02 Resistor -
o —01o—H regenerativa

opt/z
GND
GND

X [ Jhoowe D> de fase

EEy

o s Vermelho L]
‘i Foeode
Alimentagao
\
[ s
T E Freio
J’: " | Pulso de entrada [% gf’:‘ _l
e (DriverLine) ., IEUTSE
», ULS| Azul Encoder
PULSE Azul/ preto
Pulso de entrada, para o uso +ovE 1o — == [
de fonte de alimentagéo externa - N Reserved = ~
(Open coletor de entrada) Alta velocidade —— Reserved = P
vesoci g /HSIGN 14,16 SG
Controlador Unidade de Servo. o o D e 1416 ;Trm:\IhBoI/ Rid&&v\:lv;L(e
— i ine) - b jack / Blacl ite
Mw‘:wi.:;m% pulso (Driver Line) >'/HPULSE
LT e HPULSE
PV SND. 12 RS485+
1
De par e MON2 15 RS232_RX
. puise,, trangado ou ~
K1 oo || torcido-blindagem DD RS232_TX
= \) - Wit | | docabo 1 0
45,47,49
o
SON 9 COM+
CCLR|<© 10 -~ EDI9-
Controlador umu::::“sz:; TCMO 34 m;m 3 EDI10-
R ko TCM1 8 = = EDI11-
T sonfse sig - 2L
T S ARST 33 ] EDIT2-
; REma|
Eh cwL 6  EDI3-
1 oeus cewL Y “tE EDI14-
S EMGS
\ 1 pos -- 1 +5V DC
——
55\) SRDY 1.5k0) 2 Dados
® 3 Dados+
Atengéo:
Como este é um optoacoplador 4 Solo
PHOTOCOUPLER unidirecional, NS
por favor, preste muita atengao da
diregao da corrente de comando 8 45V
de pulso de entrada. 7 |oniA
p
: 5  Opt/A
Alta velocidade de e —
de pulso (drive! P
2 opt/B
Controlador Unidade de Servo
9 optz
c, lemsonpo Um pulso 2
6
7

Saidade | FaseBPulso

) pulso de
HellLse zk0 encoder CANopen
[T oo e ZPhase Pulso 9 CANH

I

AN o llGANL
ZPhase
coletor aberto .11 CANGND
Cuidado: e
Verifique se o terminal de il 13 -

aterramento do controlador ea
unidade servo estao ligados
uns aos outros.

CAN GND

Por favor note:
*1400W ~ drives servo 4,5 kW contem um resistor regenerativo incorporado.
*2 Bobina de freio nao tem polaridade.

ou torcido-blindagem

De par trangado
do cabo

Séries 400V
® Position (PR) Control Mode (for Internal Procedure Control)

Unidade de Servo

MCCB ¢
iy
AC 380/480V __ 23 ASDA-A2 Série
trifasica —24.0 Resistor
_5To regenerativa

DC 24V
Power
Supply

Fonte de
Alimentagao

Freio

Azul
Azul/ preto
Alta velocidade S
de entrada de b =
pulso (Driver Line) ) Vermelho / Red & White
Black / Black & White

RS485+
RS232_RX

RS232_TX

24V

Dados +

Um pulso
de fase

Saidade Fase B Pulso

pulso de
encoder Z Phase Pulso

ZPhase
coletor aberto

Max, Tensdo
dosaida
50V 3A atual

3,11 CANGND
412 -

5,13
6,14
7,15
8,16

Por favor note:
*1 400W ~ drives servo 4,5 kW contem um resistor regenerativo incorporado.
*2 Bobina de freio ndao tem polaridade.




Serie de Servo drive 4524-A2

} Exemplos de con

Séries 400V

e Velocidade (S), Modo de Controle de Torque (T)
(para tensao de entrada analégica e parametrizagao Interno)

Unidade de Servo
MCCB e

— po—

AC 380/480V s+ ASIDAAZ ST T Resistor

trifasica g aN regenerativa
—0 10— 9

DC 24V

Fonte de
Alimentagao

+ 42

44 De par trangado
sov E10em el Azul [ preto ou torcido-blindagem
13 Reserved - do cabo
i - Reserved -
Alta velocidade 1 14,16 Vermelho / Red & White
gﬁ@gt@fﬁ:ﬁme) 1:"3‘19 13,15 Black / Black & White
[4

17
"
45,47,49

RS485-
RS485+
RS232_RX

10 RS232_TX
34 GND
8

24v

Um pulso
de fase

Saidade | FaseBPulso
pulso de

encoder | 5 phase Pulso

ZPhase
coletor aberto

CANH
CANL
CAN GND

CAN GND

Por favor note:
*1400W ~ drives servo 4,5 kW contem um resistor regenerativo incorporado.
3 5 *2 Bobina de freio nao tem polaridade.

Séries 400V
® Modo de comunicagao CANopen (para ASDA-A2-M Series)

MCCB Unidade de Servo
— Mmc
AC 380480V SO ASDA-A2 Série

trifasica
o—

Resistor

i .
regenerativa

Fonte de
Alimentagéo

Encoder

Azul
Azul/ preto |
v

Vermelho / Red & White
GND Black /Black & White

17

"
45,47,49
9

10

34

8

CANopen
CANH
CANL
CAN GND

Um pulso
de fase

Saidade | FaseBPulso

pulso de
encoder

Entrada de dados

Z Phase Pulso

ZPhase

CAN GND
coletor aberto -

CANH
CANL
CAN GND

Max. Tensiio
dosaidasoy.
Shstual

CN3

Saida de dados

CAN GND

g At

RS232_TX
GND

Por favor note:
*1 400W ~ drives servo 4,5 kW contem um resistor regenerativo incorporado.
*2 Bobina de freio ndao tem polaridade.

De par trangado
ou torcido-blindagem

do cabo
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rereotad B Func¢do de monitoramento Versatil on-line, semelhante a um
osciloscopio digital ¢ capaz de gravar rapidamente o status e os
dados de cada eixo. Monitoramento em tempo real ¢ facil.

et 4 e B P e e e

CAPTURE Forte e COMPARE fungdes para detecgdo de trava
de posi¢ao e ajuda-lo a completar a configuragao do sistema

rapidamente.

-

e — Pt e b b -

B Conveniente fungao de exibi¢do de alarme é capaz de solucionar
o sistema facilmente e recomendar agdes corretivas em tempo util.
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User-friendly E-Cam interface de edigdo ¢ fornecido paraa RIS B Facil de usar interface de edigdo é projetado paranovo e aprimorado
ey g et modo de controle PR. Fun¢des de movimento homing, ponto-a-ponto
e outro de controle para multi-eixo controle de posicionamento sdo

concepg¢do de E-Cam contornos e curvas livremente. Além
facilmente alcangados.

disso, as defini¢des rapidas para voar aplicagdes de corte

rotativo de cisalhamento e sdo oferecidos.
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AS2A-A2 Acessérios Series Opcional

} Acessorios opcic

e Conectores Rapidos
W Usado para 100W a300W
drives servo.
B Uma alavanca de operagdo ¢
previsto para o terminal de
insercao do fio bloco.

e Cabos de alimentagao
M 3m e Sm cabos padréo estao disponiveis.
B Atendimento personalizado ¢ oferecido
para atender as necessidades dos clientes.
W Dois tipos sdo seleciondveis: com
freio ¢ sem freio.

e Encoder Cabos
W 3m e 5m cabos padrao estdo disponiveis.
W Atendimento personalizado ¢ oferecido
para atender as necessidades dos clientes.

e Comunicagdo Cabos ==

77

W Conecta ASDA-A2 para PLC, IHM, o ‘4_.-‘r ((

e outros controladores por meio de \-5_'-, R
comunicagdo RS-232. 4

m Comprimento de cabo padréo é 3m. . ™~ =

39

Médulos Bloco Terminal
MW Facil instalagdo e fiagdo.
B Cabo de conexdo de 0,5 m é fornecida.
Facil de reduzir o espago necessario.
W Facil de expandir o sistemade I/ O
de configuragdo.

Resistores Regenerativa

B Para selecionar um resistor de
regenera¢ao, por favor consulte a tabela
de especificagdes resistor regenerativo
napagina 62.

USB cabos de comunicagao

(para PC)
® Conecta ASDA-A2 paraum PC

(via ASDA-Soft software de configuragao)
W USBI.1 ¢ equipado de série.

CANopen Acessorios

W Delta do TAP-CNO3 caixa de distribuigdo
conecta ASDA-A2 para PLC Delta do
CAN Master.

m CANopen cabo de comunicagio ¢
fornecida. Comprimento do cabo padrio
€0,5me Im.

Conectores RS-485

B Usado para conectar varios produtos
ASDA-A2 por série RS-485 através de
comunicagdo serial Modbus.
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220VAC ti Fase ou Monofasico Fase ti-220VAC
Ti-Fase ou Fase Unica 200 ~ 230VAC, -15% ~ 10% Fase ti-200 ~ 230VAC, -15% ~ 10%
0.9 1.55 2.6 5.1 7.3 8.3 13.4 19.4 325 40 475
Arms Arms Arms Arms Arms Arms Arms Arms Arms Arms Arms
Circulagao Natural Cooling Fan
20 bits (120 mil p/ rev)
SVPWM Control (Space Vector Pulse Width Modulation)
Auto / Manual
Freio dindmico Embutido
Max. A entrada de Max. 500kpps / 4Mpps (driver Line)
| Max. 200Kpps (coletor aberto)

Tipo de pulso Pulso + Diregéo, A + B fase fase, pulso CCW + CW fase
Fonte de coman

Externa trem de pulso (modo Pt) / procedimentos internos (modo Pr)
Pass-baixa e P curva-filtro
Engrenagem eletrénica N/ M mailtiplas N: 1 ~ 32767, M: 1:32767 (1/50 <n/m <25600)
Definido pelos parametros

Definido pelos parametros

Nenhum Externo

Comando de 0~£10 Voc
Entrada 10K Q
Analdgica 2.2us
Faixa de Controle de Velocidade™ 1:5000 1:3000

Fonte de comando
Estratégia de suavizagdo
Operagéo Limite de torque
Caracteristica de resposta de fregiiéncia
Precisdo de velocidade™
(auma velocidade de
rotagdo nominal)

Externas sinal analdgico / Interna parametros
Filtro passa-baixa e S-curva de filtro
Conjunto de parametros ou por via entrada analégica
Méxima 1kHz
0.01% ou menos no 0-100 flutuagédo% de carga
0.01% ou menos flutuagé@o de energia + 10%
0.01% ou menos de 0°C a 50°C a flutuagédo da temperatura ambiente

Modo de Controle
de Velocidade

Comando de 0~+10 Voc
Entrada Resisténcia de entrada 10KQ
Analégica [Constante de Tempo 2.2ps

Fonte de comando
Estratégia de suavizagao

Externas sinal analdgico / Interna parametros
Filtro passa-baixa
Operagao Limite de velocidade Conjunto de parametros ou por via entrada analdgica

Saida de monitor analdgico Monitor de sinais pode definir por parametros (variagdo da tensédo de saida: + 8V)

Servo On, Reset, Ganho de comutagéo, Pulse claro, CLAMP velocidade Zero, comando, controle de entrada reverso,
o Comando disparado, de Velocidade / Torque limite il a selegao de comando, posigao de paragem do motor,
Selegao de Posigao, Velocidade / Posigao mudar o modo Speed, Velocidade / Torque modo comutagéo Torque /
Posi¢do modo de do, Pt/Pr de do, de paragem de emergéncia, Forward /

Reverse inibir limite, Referéncia "Home" sensor, Forward / Reverse limite de torque operagéo, Mover para "Home",

Modo de Controle
de Torque

a Electronic cam, Forward / Reverse entrada JOG , evento de disparo Pr comando, relagéo de transmisséo
Entradas / eletrénica (Numerador) selecédo e Pulse Input Inhibit.

saidas digitais Saida do codificador de sinal (A, B, Motorista Linha Z e Z Coletor Aberto)

Servo pronto, Servo On, & velocidade zero, a velocidade alcangada, a posicionar concluida, Torques No limite,
> alarme Servo (falha Servo) ativado, controle do freio eletromagnético, Homing concluida,
REICES aviso de sobrecarga de saida, alerta Servo ativado, estouro de comando Posigao, Forward /
limite de software reverssa, comando de posigédo interna concluida, Captura de saida operagéo foi concluida.,

controle de movimento de saida concluida. Mestre posi¢ao de E-CAM (CAM eletronica)

Sobrecorrente, sobretensao, subtenséo, Motor superaquecido, erro Regeneragédo, emergéncia de sobrecarga,
dev i controle anormais de pulso, desvio excessivo, erro Encoder, o erro de ajuste,

ativado parar, Retrocesso / Avango limite de erro switch, Full-circuito fechado desvio excessivo,

a comunicagéo Serial erro, perda de fase de entrada de energia, fora o tempo de comunicagéo serial,

um circuito de protecg¢do de U, V, W, e CN1, CN2, CN3 terminais

RS-232/RS-485/ CANopen / USB

Posigao interna (livre de luz solar direta),
nenhum liquido corrosivo e gas (longe de névoa de dleo, gas inflamavel, poeira)

1000m de altitude acima ou abaixo do nivel do mar

86kPa~106kPa
0°C~55°C (temperatura de funcionamento Se esta acima de 45°C, refrigeragéo forgada sera requerido)
20 ~65C
0-90% (sem condensagao)
9.80665m/s” (1G) menor que 20Hz, 5.88m/s* (0,6 G) 20 a 50 Hz
1P20

Sistema de energia TN Sistema™

c§ ‘@”‘ IEC/EN 61800-5-1, UL508C

Nota:*1. Velocidade de rotagao nominal:. Quando a plena carga, relagao de velocidade é definido como a velocidade minima (o motor nao fara uma pausa).
*2.Q

Fungdes de Protegédo

Interface de Comunicagédo

Ambiente

*3.TN sistema:. Um sistema de distribuicao de energia tendo um ponto directamente ligado a terra, as pegas expostas condutoras da instalagao estar ligado a esse ponto por um condutor a terra.

uando 0 comando é avaliado velocidade de rotagao, a taxa de flutuagao de velocidade é definido como:. Velocidade de rotagao (Vazio carga velocidade de rotagao velocidade de rotagdo total de carga) / Rated.

Séries 400V

rie ASD [ 7sow | 1kw [ 15kw | 2kw | 3kW | 4.5kW | 5.5kw |
24VDC, £10%

Trifasico, 380-480VAC, + 10%

.02 6.66 . .

i | a2 | e | e | B [ % | B

Cooling Fan

20-bit (1.280.000 p/rev)

SVPWM Control (Space Vector Pulse Width Modulation)

Auto / Manual

Freio dindmico Embutido

Max. Aentrada de
fi |

Externo
Max. 500kpps / 4Mpps (driver Line)
Max. 200Kpps (coletor aberto)
Pulso + Direcgéo, A + B fase fase, pulso CCW + CW pulso
Externa trem de pulso (modo PT) / Os procedimentos internos (modo PR)

Pass-baixa e P curva-filtro
Engrenagem eletréonica N/ M multiplas N: 1 ~32767. M: 1:32767 (1/50 <N /M <25,600)
Definido pelos parametros
Definido pelos parametros

Modo de Controle de posigéo

Comando de 0~+10 Voc
Entrada Resisténcia de entrada 10K Q
Analdgica 2.2ps
1:5000 1:3000

Fonte de comando
Estratégia de suavizagéo
Operagao Limite de torque
Caracteristica de resposta de fregiiéncia
Preciséo de velocidade™
(auma velocidade de
rotagdo nominal)

Externas sinal analdgico / Interna parametros
Passa-baixa e S-curva de filtro
Conjunto de parametros ou por via entrada analégica
Maximo 1KHz
0.01% ou menos no 0-100 flutuagédo% de carga
0.01% ou menos flutuagédo de energia + 10%
0.01% ou menos de 0°C a 50°C a flutuagéo da temperatura ambiente

Modo de Controle
de Velocidade

Comando de 0~£10 Voc
Entrada Resisténcia de entrada 10KQ
Analdgica [Constante de Tempo 22us

Conjunto de parametros ou por via entrada analégica
Monitor de sinais pode definir por parametros (variagdo da tenséo de saida: + 8V)

Servo On, Reset, Ganho de comutagéo, Pulse claro, CLAMP velocidade Zero, comando,
controle de entrada reverso, o Comando disparado, de Velocidade / Torque limite habilitado,
a selegao de comando, posi¢ao de paragem do motor, Selegéo de Posicao,
Velocidade / Posigao mudar o modo Speed, Velocidade / Torque modo comutagao Torque /
Insumos Posigao modo de comutagdo, Pt/ Prcomando de comutagéo, de paragem de emergéncia,
Forward / Reverse Inhibit limite, Referéncia "Home" sensor, Forward / Reverse limite de torque operagéo,

Externas sinal analdgico / Interna parametros
Filtro passa-baixa

Modo de Controle

Mover para "Home", a Electronic cam, Forward / Reverse entrada JOG , evento de disparo Pr comando,
relagao de transmissao eletronica (Numerador) selegéo e inibir a entrada de Pulso

Saida do codificador de sinal (A, B, Motorista Linha Z e Z Coletor Aberto)
Servo pronto, Servo On, a velocidade zero, a velocidade alcangada, a posicionar concluida,
> Torques No limite, alarme Servo (falha Servo) ativado, controle do freio eletromagnético,
BEICED Homing concluida, aviso de sobrecarga de saida, alerta Servo ativado, estouro de comando Posicao,
Forward / limite de software reverssa, comando de posig&o interna concluida,
Captura de saida operacéao foi concluida., controle de movimento de saida concluida.
Mestre posicdo de E-CAM (CAM eletrénica)

Sobrecorrente de sobretens&o, subtens&o erro Regeneragéo, Motor superaquecido, sobrecarga,
excesso de velocidade, comando, controle anormais de pulso, desvio excessivo, erro Encoder,
o erro de ajuste, de parada de emergéncia ativado, Retrocesso / Avanco interruptor de limite de erro,
o desvio Posigédo excessivo de full-estreita malha de controle, erro de comunicagéo serial,
perda de fase de entrada de energia, fora o tempo de comunicagéo serial,
um circuito de protecgaode U, V, W, e CN1, CN2, CN3 terminais
RS-232/RS-485/ CANopen / USB
Posigéo interna (livre de luz solar direta), nenhum liquido corrosivo e gas
(longe de névoa de 6leo, gas inflamavel, poeira)

1000m de altitude acima ou abaixo do nivel do mar
86kPa~106kPa
0°C~55°C (temperatura de funcionamento Se esté acima de 45°C de resfriamento forgado sera requerido)
[Temperatura de armazenamento -20C ~65C
0~90%RH (sem condensagao)
9.80665m/s” (1G) menor que 20Hz, 588m/s’ (0,6 G) 20 a 50Hz
1P20
TN Sistema™

C€ C@“ IEC/EN 61800-5-1 42

Nota:*1. Velocidade de rotagao nominalz. Quando a plena carga, relagao de velocidade é definido como a velocidade minima (o motor no fara uma pausa)
*2. Quando o comanda é avaliado velocidade de rotagao, a taxa de flutuagao de velocidade é definido como:. Velocidade de rotagao (Vazio carga velocidade de rotagéo velocidade de rotagao total de carga) / Rated.
*3. TN sistema:. Um sistema de distribuicao de energia tendo um ponto directamente ligado 4 terra, as pegas expostas condutoras da instalagao estar ligado a esse ponto por um condutor a terra.

Entradas /
saidas digitais

Funcdes de Protegao

Interface de Comunicagédo

Local de Instalagao

Ambiente




Serie de Servo drive 4524-A2

AS924-A2 Acessorios Opcionais

Séries 400V

82(3.23) @Tﬂ) 70(2.76) 203(7.99)
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107(4.21)

l@ NOTA 1) Outros acessorios para ASDA-A2 série vai ser aumentada gradualmente.
2) Imagens Acessérios mostrados aqui podem diferir da aparéncia real do produto. Por favor, consulte a aparéncia real do produto.
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® Conectores de alimentagao

ASDBCAPWO0000

i

C4201HO00-2*2PA JOWLE

C4201TOP-2 JOWLE

ASDBCAPWO0100
Habltaqao C4201H00-2*3PA JOWLE
Termmal C4201TOP-2 JOWLE
ASD-CAPW1000

MS 3106A-20-18S

e Cabos de alimentagao

ASD-CAPW2000

MS 3106A-24-11S

©

CLAMP:WPS3057-20A

Ligue direto WPS3106A-32-17S

o

ASD-CNBR1000

©)

CLAMP: WPS3106A 10SL-4S-R

ASD-ABPW0003, ASD-ABPW0005

‘ L

ASD-ABPW0103, ASD-ABPW0105

3= s

| L

ASD-CAPW1003, ASD-CAPW1005

[J C4201H00-2*2PA JOWLE

C4201TOP-2 JOWLE

Item No. parte

ASD-ABPW0003 ~ 3000#100  118%4

ASD-ABPW0005  5000£100  197+4

C4201H00-2'3PA  JOWLE

| C4201TOP-2 JOWLE
X9 GED
ASD-ABPW0103 3000100 1184
ASD-ABPWO0105 5000+100 197+4
(50mm)
o (50mm)_
(1.97mm)
(80 mm)
(3.15 mm) |
._
tem (o, [P EialEE [milimetro | _polegada |

Pl Aspcapwioos  sioea20-18S 30004100 11824
n ASD-CAPW1005 3106A-20-18S 5000+£100 19744
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> Dimensées

Séries 220V

100W/200W /400W

Peso

15(3.3)

750W /1.0kW/1.5kW

2.0 (4.4)

2.0kW /3.0kW

Peso

2.89 (6.36)
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IPeRTY ) Outros acessérios para ASDA-AZ séric vai ser aumentada gradualmente
2) Imagens Acessérios mostrados aqui podem diferir da aparéncia real do produto. Por favor, consulte a aparéncia real do produto.

Serie de Servo drive 4524-A2

203(7.99)

162.5(6.4)

12(047)
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13(0.51)

145057)
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| Y
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| =

TERMINAL TERRA

70(2.76)

203(7.99)

TERMINAL TERRA

215.6(8.49)

} Dimensodes

Séries 220V

4.5kW

4.4(10.0)

5.5kW

55 (12.1)

7.5kW

Peso

5.9 (13.0)

1= o B

110(4.33)

"?g/ 91(3.58)
©
&

20z
@] °

g4

.3

il @

230(9.06)

i
i

| Heele 1@

5|

=inei——1 i el e e

000600060068

TERMINAL[TERRA
91(3.58)

123(4.84)

70(2.76)

206(8.11)

®
245(9.65)

70(2.76)

%e 107(4.21
Z
1 5]

230(9.06)
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’

(@)
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£
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]
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[
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[own] oo —— Ao

72.48(2.85)
107(4.21

Outros acessorios para ASDA-A2 série vai ser aumentada gradualmente.

Imagens Acessérios mostrados aqui podem diferir da aparéncia real do produto. Por favor, consulte a aparéncia real do produto.
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2Y1-A2 Acessorios Opcionais

| > Acessérios Opeit

e Cabos de alimentagao

® Cabos de alimentagao

ASD-CAPW1103,ASD-CAPW1105

©

(50mm)
(1.97inch)

(80mm)

ASD-A2PW1003, ASD-A2PW1005

B

(3.15inch) |

ASD-CAPW1103 3106A-20-18S 3000+100
- ASD-CAPW1105 3106A-20-18S 5000+100

(50mm)
(1.97inch)

(80mm)

ASD-A2PW1103, ASD-A2PW1105

| (3.15inch) |

ASD-A2PW1003 3106A-20-18S 30004100
[F3] AspaPwioos  3106a20185  5000:100

(50mm)
(1.97inch)

i

(80mm)

ASD-CAPW1203/1205

(3.15inch) |

No. parte i a 3
fom| _ Nopare | _Emimnareta

ASD-A2PW1103 3106A-20-18S 3000100
. ASD-A2PW1105 3106A-20-18S 5000100

(80mm)
(3.15inch)

{1
(100mm)

(3.94inch) -

ASD-CAPW1203 3106A-20-18S 3000100
- ASD-CAPW1205 3106A-20-18S 5000100

11844
1974

No. part
B GRS Emlinhalists

1184
1974

11814

1974

11814

1974

ASD-CAPW1303/1305

(80mm)
(3.15inch)
i
/e

ASD-CAPW2003, ASD-CAPW2005

[ S e
| L (100mm) ol
(3.94inch) !
._
m No- parte Em linha reta [ “milimetro | _polegada |
I Asocapwizos  stosaz20-tes 3000100 11824
ASD-CAPW1305  3106A-20-185 50008100  197:4
(80mm)
(3.15inch)”
L (100mm)

ASD-CAPW2103, ASD-CAPW2105

(3.94inch) ‘

- ASD-CAPW2003 3106A-24-11S 30004100 11844
ASD-CAPW2005  3106A-24-11S  5000£100 19744

(80mm)
(3.15inch)

ASD-CAPW2203, ASD-CAPW2205

| S
S
L (100mm) |
(3.94inch) L
S
ASD-CAPW2103  3106A-24-11S 3000100 1184
. ASD-CAPW2105  3106A-24-11S 5000100 1974
(80mm)
(3.15inch)
L

(100mm)

(3.94inch) |

L
No. parte _
Emlinhalet

ASD-CAPW2203 3106A-24-118 3000100 118+4

. ASD-CAPW2205 3106A-24-11S 5000100 1974 48




AS24-A2 Acessorios Opcionais

| > Acessérios Opeit

e Cabos de alimentagao

ASD-CAPW2303, ASD-CAPW2305

(3.15inch)
L (100mm)
(3.94inch) |

ASD-CAPW2303 3106A-24-11S 30004100 11844
- ASD-CAPW2305 3106A-24-11S 5000+100 197+4

ASD-CAPW3203, ASD-CAPW3205

” N

L (80mm)
3.15inch’
B ( )
]
[ miinnajreta) polegada

n ASD-CAPW3203 MS 3106-24-11S 3000100 118+4 3100£100 122+0.4
. ASD-CAPW3205 MS 3106-24-11S  5000+100 19744 5100100 201204

ASD-CAPW3303, ASD-CAPW3305

N

L (80mm)
B (3.15inch)
-
EIiE 2

[Fl Asp-cAPw330s  MS3106-24-11S 30008100 1184 31002100  122:0.4
[P0 Asp-cAPwas0s MS3106-24-11S 50008100  197t4 51002100  201:0.4

e Encoder Conectores

ASD-ABEN0000

LELIEEER]  AMP(1-172161-9) AMP

©

Lado do motor | Tes AMP(170359-3) AMP

c[\V[Z08  DELTA(34703237XX) DELTA

©

o SHe | 3M 10120-3000PE aMm
SRl BUTSTE 3 10320-52A0-008 3m

e Encoder Conectores

ASD-CAEN1000

e Encoder Conectores

leime ST 3m 10120-3000PE EY
L ST M 10320-52A0-008 aM

ASD-ABEN0003, ASD-ABEN0005

ASD-CAEN1003, ASD-CAEN1005

® |/0 Sinal Conector (Cn1)

AMP(1-172161-9) AMP

AMP(170359-3) AMP

ClAVIZ68  DELTA(34703237XX) DELTA

Lado do PLUG 3M 10120-3000PE 3M

S ST 3w 10320-5240-008 am

o: parta
ASD-ABEN0003 3000100 1184

ASD-ABEN0005 5000100 1974

3106A-20-29S =

Lado do Z0UEE  3M 10120-3000PE 3m
acionamento | SHE| | IEIVETEPIESINENES 3M

No. parte Emlinhalreta

ASD-CAEN1003 3106A-20-29S 3000100 1184
ASD-CAEN1005 3106A-20-29S 5000100 1974

® Conector RS-485

ASD-CNSC0050

3M TAIWAN LTD 10150-3000PE
3M TAIWAN LTD 10350-52A0-008

ASD-CNIEOBO06
‘ 55.0
B — b
_= - -
o = )
S| [m | @
& o“ | e
o} o=
A==
9.5

50




AS24-A2 Acessorios Opcionais

> Acessérios Opéik

® Modulo Bloco Terminal

ASD-BM-50A

0.5m
5
g 3
e RS-232 Cabo de Comunicagao
ASD-CARS0003
L

‘ No. parte
[Pl Aspcarsooos  3o00sto0 11824

J |

e Cabo de comunicacao entre Unidade e de Computadores (para PC)

DOP-CAUSBAB

A 140030 B
P2. P3
P4 qu;ﬁ T ﬂ
- TH ———————f -
o jﬂ % ,1 I m ..._ o ot

CONDUGTOR  INSULATOR

M GED

o [l pop-causeas  1400:30  5:i2
TNED CopPER BRAD
PVECAET

® CANopen Cabo de Comunicagéao

TAP-CB03, TAP-CB04

L+10 il No. parte

(=- 8 e

TAP-CBO4 100010 39:04

500£10 19+0.4

e Caixade Distribuicido CANopen

TAP-CNO3 66.50[2.62]

87.00[3.43]
42.00[1.65]

1) Outros acessorios para ASDA-A2 série vai ser aumentada

2) Imagens Acessorios mostrados aqui podem diferir da aparéncia
real do produto. Por favor, consulte a aparéncia real do produto.
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} Combinagoes Unide

Séries 220V

100W Servo Drive e Servo Motor 100W Baixa inércia

Unidade de Servo

Motor Servo de
baixa inércia

Cabo

ASD-A2-0121-0O0

ECMA-C104010s

Sem freio

3M

Power-Cabos
ASD-ABPWO0003

Cabos Encoder
ASD-ABENO0003

5M

Power-Cabos
ASD-ABPWO0005

Cabos Encoder
ASD-ABENO0005

Com freio

3M

Power-Cabos
ASD-ABPWO0103

Cabos Encoder
ASD-ABENO0003

5M

Power-Cabos
ASD-ABPWO0105

Cabos Encoder
ASD-ABENO0005

Conector

Conectores de alimentacdo ASDBCAPWO0000 Conectores de alimentagdo ASDBCAPW0100
Cabos Encoder ASD-ABENO000O

200W Servo Drive e Servo Motor 200W Baixa inércia

Unidade de Servo

Motor Servo de
baixa inércia

Cabo

ASD-A2-0221-00

ECMA-C106023S

Sem freio

3M

Power-Cabos
ASD-ABPWO0003

Cabos Encoder
ASD-ABENO0003

5M

Power-Cabos
ASD-ABPWO0005

Cabos Encoder
ASD-ABENO0005

Com freio

3M

Power-Cabos
ASD-ABPWO0103

Cabos Encoder
ASD-ABENO0003

5M

Power-Cabos
ASD-ABPWO0105

Cabos Encoder
ASD-ABENO0005

Conector

Conectores de alimentagdo ASDBCAPWO0000 Conectores de alimentagdo ASDBCAPWO0100
Cabos Encoder ASD-ABENO000O

400W Servo Drive e Servo Motor 400W Baixa inércia

Unidade de Servo

ASD-A2-0421-00

ECMA-C106041S
ECMA-C1080407

Motor Servo de
baixa inércia

Sem freio Com freio

Cabo

3M

Power-Cabos
ASD-ABPWO0003

Cabos Encoder
ASD-ABENO0003

5M

Power-Cabos
ASD-ABPWO0005

Cabos Encoder
ASD-ABENO0005

3M

Power-Cabos
ASD-ABPWO0103

Cabos Encoder
ASD-ABENO0003

5M

Power-Cabos
ASD-ABPWO0105

Cabos Encoder
ASD-ABENO0005

Conector

Conectores de alimentagdo ASDBCAPWO0000 Conectores de alimentagdo ASDBCAPWO0100
Cabos Encoder ASD-ABENO000O
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AS24-A2 Acessorios Opcionais

Séries 220V
Unidade de 400W e 500W Servo Médio Motor Servo Inércia

ASD-A2-0421-0O0
ECMA-E113050S

Unidade de Servo

Médio Inertia
Serco Motor

Sem freio Com freio
3M 5M 3M 5M

c Power-Cabos Power-Cabos Power-Cabos Power-Cabos
abo ASD-CAPW1003  ASD-CAPW1005 ASD-CAPW1103  ASD-CAPW1105

Cabos Encoder Cabos Encoder Cabos Encoder Cabos Encoder
ASD-CAEN1003 ASD-CAEN1005 ASD-CAEN1003 ASD-CAEN1005

Conectores de alimentagao ASD-CAPW 1000
Conector
Cabos Encoder ASD-CAEN1000

400W Servo Drive e Servo Motor 300W Alta Inércia

ASD-A2-0421-0
ECMA-G113030S

Unidade de Servo
Altainércia
Serco Motor

Sem freio Com freio

3M 5M 3M 5M

Power-Cabos Power-Cabos Power-Cabos Power-Cabos

Cabo ASD-CAPW1003 ASD-CAPW1005  ASD-CAPW1103  ASD-CAPW1105
Cabos Encoder Cabos Encoder Cabos Encoder Cabos Encoder
ASD-CAEN1003 ASD-CAEN1005 ASD-CAEN1003 ASD-CAEN1005
Conectores de alimentagdo ASD-CAPW1000
Conector

Cabos Encoder ASD-CAEN1000

750W Servo Drive e Servo Motor 750W Baixa inércia

Motor Servo de

Unidade de Servo ASD-A2-0721-1
ECMA-C108070S
ECMA-C109070S

Sem freio Com freio

3M 5M 3M 5M

baixa inércia

Cab Power-Cabos Power-Cabos Power-Cabos Power-Cabos
abo ASD-ABPWO0003  ASD-ABPWO0005 ASD-ABPWO0103 ASD-ABPWO0105

Cabos Encoder Cabos Encoder Cabos Encoder Cabos Encoder
ASD-ABENO003 ASD-ABENO0005 ASD-ABENO0003 ASD-ABENO0005

Conectores de alimentagdo ASDBCAPW0000 Conectores de alimentagdo ASDBCAPW0100
Cabos Encoder ASD-ABENO000OO

Conector

750W Servo Drive e Servo Motor 600W Alta Inércia

Unidade de Servo ASD-A2-0721-00
Serco Motor
Sem freio Com freio
3M 5M 3M 5M

Power-Cabos Power-Cabos Power-Cabos Power-Cabos
S ASD-CAPW1003 ASD-CAPW1005  ASD-CAPW1103  ASD-CAPW1105

Cabos Encoder Cabos Encoder Cabos Encoder Cabos Encoder
ASD-CAEN1003 ASD-CAEN1005 ASD-CAEN1003 ASDBCAEN1005

Conectores de alimentagdo ASD-CAPW1000
Cabos Encoder ASD-CAEN1000

Conector

1kW Servo Drive e Servo Motor 1kW Baixa inércia

Unidade de Servo ASD-A2-1021-00

Motor Servo de ECMA-C110100sS
b

ECMA-C109100S

Sem freio Com freio
3M 5M 3M 5M

Cabo Power-Cabos Power-Cabos Power-Cabos Power-Cabos
ASD-CAPW1003 ASD-CAPW1005 ASD-CAPW1103 ASD-CAPW1105

Cabos Encoder Cabos Encoder Cabos Encoder Cabos Encoder
ASD-CAEN1003 ASD-CAEN1005 ASD-CAEN1003 ASD-CAEN1005

Conectores de alimentagdo ASD-CAPW1000
Cabos Encoder ASD-CAEN1000

Conector

1kW Servo Drive e Servo Motor 1TkW Médio Inércia

Unidade de Servo ASD-A2-1021-00

Médio Inertia
Serco Motor

ECMA-G113100S

Sem freio Com freio
3M 5M 3M 5M
Cabo Power-Cabos Power-Cabos Power-Cabos Power-Cabos
ASD-CAPW1003 ASD-CAPW1005 ASD-CAPW1103 ASD-CAPW1105
Cabos Encoder Cabos Encoder Cabos Encoder Cabos Encoder
ASD-CAEN1003 ASD-CAEN1005 ASD-CAEN1003 ASD-CAEN1005
Conectores de alimentacdo ASD-CAPW1000
Conector

Cabos Encoder ASD-CAEN1000
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AS24-A2 Acessorios Opcionais

Séries 220V

1kW Servo Drive e Servo Motor 900W Alta Inércia
ASD-A2-1021-1

Unidade de Servo

Serco Motor

ECMA-G113090S

Sem freio Com freio
3M 5M 3M 5M

Cabo Power-Cabos Power-Cabos Power-Cabos Power-Cabos
ASD-CAPW1003 ASD-CAPW1005 ASD-CAPW1103 ASD-CAPW1105

Cabos Encoder Cabos Encoder Cabos Encoder Cabos Encoder
ASD-CAEN1003 ASD-CAEN1005 ASD-CAEN1003 ASD-CAEN1005

Conectores de alimentagdo ASD-CAPW1000
Cabos Encoder ASD-CAEN1000

Conector

1.5kW Servo Drive e Servo Motor 1.5kW Médio Inércia
ASD-A2-1521-0
ECMA-E113150S

Unidade de Servo

Médio Inertia
Serco Motor

Sem freio Com freio
3M 5M 3M 5M

Cab Power-Cabos Power-Cabos Power-Cabos Power-Cabos
abo ASD-CAPW1003 ASD-CAPW1005 ASD-CAPW1103 ASD-CAPW1105

Cabos Encoder Cabos Encoder Cabos Encoder Cabos Encoder
ASD-CAEN1003 ASD-CAEN1005 ASD-CAEN1003 ASD-CAEN1005

Conectores de alimentagdo ASD-CAPW1000
Cabos Encoder ASD-CAEN1000

Conector

2kW Servo Drive e Servo Motor 2kW Baixa inércia

Unidade de Servo ASD-A2-2023-0

Motor Servo de
ECVA-C110200
Sem freio Com freio
3M 5M M 5M

Power-Cabos Power-Cabos Power-Cabos Power-Cabos
Cabo ASD-A2PW1003  ASD-A2PW1005 ASD-A2PW1103  ASD-A2PW1105

Cabos Encoder Cabos Encoder Cabos Encoder Cabos Encoder
ASD-CAEN1003 ASD-CAEN1005 ASD-CAEN1003 ASD-CAEN1005

Conectores de alimentagao ASD-CAPW1000
Cabos Encoder ASD-CAEN1000

Conector

2kW Servo Drive e Servo Motor 2kW Médio Inércia
ASD-A2-2023-0]
ECMA-E1132000S

Unidade de Servo
Médio Inertia
Serco Motor

Sem freio Com freio
3M 5M 3M 5M

Cab Power-Cabos Power-Cabos Power-Cabos Power-Cabos
abo ASD-A2PW1003 ASD-A2PW1005 ASD-A2PW1103 ASD-A2PW1105

Cabos Encoder Cabos Encoder Cabos Encoder Cabos Encoder
ASD-CAEN1003 ASD-CAEN1005 ASD-CAEN1003 ASD-CAEN1005

Conectores de alimentagao ASD-CAPW1000
Cabos Encoder ASD-CAEN1000

Conector

2kW Servo Drive e Servo Motor 2kW Médio Inércia

Unidade de Servo ASD-A2-2023-0

Médio Inertia
Serco Motor

ECMA-E118200S

Sem freio Com freio
3M 5M 3M 5M
Power-Cabos Power-Cabos Power-Cabos Power-Cabos
Cabo ASD-CAPW2003  ASD-CAPW2005 ASD-CAPW2103  ASD-CAPW2105
5

Cabos Encoder Cabos Encoder Cabos Encoder Cabos Encoder
ASD-CAEN1003 ASD-CAEN1005 ASD-CAEN1003 ASD-CAEN1005

Conectores de alimentagdo ASD-CAPW2000
Cabos Encoder ASD-CAEN1000

Conector

3kW Servo Drive e Servo Motor 3kW Médio Inércia

Unidade de Servo ASD-A2-3023-]

Médio Inertia
Serco Motor

ECMA-E118300S

Sem freio Com freio
3M 5M 3M 5M
c Power-Cabos Power-Cabos Power-Cabos Power-Cabos
abo ASD-CAPW2003 ASD-CAPW2005 ASD-CAPW2103 ASD-CAPW2105

Cabos Encoder Cabos Encoder Cabos Encoder Cabos Encoder
ASD-CAEN1003 ASD-CAEN1005 ASD-CAEN1003 ASD-CAEN1005

Conectores de alimentagado ASD-CAPW2000
Cabos Encoder ASD-CAEN1000

Conector

56




AS24-A2 Acessorios Opcionais

Combinagoes Unidze

Séries 220V Séries 220V
3kW Servo Drive e 3kW Médio-Alto Motor Servo Inércia 7.5kW Servo Drive e 7.5kW Médio-Alto Motor Servo Inércia

Unidade de Servo ASD-A2-3023-0 Unidade de Servo ASD-A2-7523-0

M

nertia Mé&dio Inertia
Serco Motor ECMA-F1183001S ECMA-F1187503

Sem freio Com freio
3M 5M 3M 5M 3M 5M 3M 5M
Power-Cabos Power-Cabos Power-Cabos Power-Cabos _
Cabo ASD-CAPW2003 ASD-CAPW2005 ASD-CAPW2103 ASD-CAPW2105 Cable - - -
Cabos Encoder Cabos Encoder Cabos Encoder Cabos Encoder Cabos Encoder Cabos Encoder Cabos Encoder Cabos Encoder
ASD-CAEN1003 ASD-CAEN1005 ASD-CAEN1003 ASD-CAEN1005 ASD-CAEN1003 ASD-CAEN1005 ASD-CAEN1003 ASD-CAEN1005
Conector Conectores de alimentagdo ASD-CAPW2000 Conectores de alimentagdo ASD-CAPW4000
Cabos Encoder ASD-CAEN1000 Connector Cabos Encoder ASD-CAEN1000

Cabos de freio ASD-CNBR1000

4.5kW 4,5 kW Servo Drive e Médio-Alto Motor Servo Inércia

Unidade de S ASD-A2-4523-1 Séries 400V
nidade de Servo -A2- - . . L.
e e 750W Servo Drive e Servo Motor 750W Baixa inércia
ERIA FIERES
Sem freio Com freio Unidade de Servo ASD-A2-0743-1
Motor Servo de
3m 5M 3M 5M SCMANIOS B
Sem freio Com freio
Cab Power-Cabos Power-Cabos Power-Cabos Power-Cabos
abo ASD-CAPW3203 ASD-CAPW3205 ASD-CAPW3303 ASD-CAPW3305 3M 5M 3M 5M
Power-Cabos Power-Cabos Power-Cabos Power-Cabos
Cabos Encoder Cabos Encoder Cabos Encoder Cabos Encoder Cabl
ASD-CAEN1003  ASD-CAEN1005  ASD-CAEN1003  ASD-CAEN1005 ave ASDFAEPWENEE | ASBRAEPRIIDS | ASD-ARPROINE | ASDEASPMOIE
Conectores de alimentagdao ASD-CAPW2000 Cabos Encoder Cabos Encoder Cabos Encoder Cabos Encoder
Conector ASD-CAEN1003 ASD-CAEN1005 ASD-CAEN1003 ASD-CAEN1005
Cabos Encoder ASD-CAEN1000
Conectores de alimentagdo ASDBCAPWO0000 Conectores de alimentagdo ASDBCAPWO0100
Connector

Cabos Encoder ASD-ABENO000O

5.5kW Servo Drive e 5.5kW Médio-Alto Motor Servo Inércia
Unidade de Servo ASD-A2-5523-[] 1kW Servo Drive e Servo Motor 1kW Médio Inércia

Médio Inertia .
ECMA-F11855018 Unidade de Servo ASD-A2-1043-00
Sem freio Com freio Médio Inertia
Serco Motor. ECMA-K113100S

3M 5M 3M 5M Sem freio Com freio
3M 5M 3M 5M
Cabo - - - -
Cable Power-Cabos Power-Cabos Power-Cabos Power-Cabos

Cabos Encoder Cabos Encoder Cabos Encoder Cabos Encoder ASIE-CAPHI0ES ASD-CRAPRTICE ASB-GAPYTIOY ASRHEAAT IO
ASD-CAEN1003 ASD-CAEN1005 ASD-CAEN1003 ASD-CAEN1005

Cabos Encoder Cabos Encoder Cabos Encoder Cabos Encoder

Conectores de alimentagdo ASD-CAPW4000 ASD-CAEN1003 ASD-CAEN1005 ASD-CAEN1003 ASD-CAEN1005

Conector Cabos Encoder ASD-CAEN1000 Conectores de alimentagcdao ASD-CAPW 1000

. Connector
57 Cabos de freio ASD-CNBR1000 Cabos Encoder ASD-CAEN1000 58




ASD24-A2 Acessorios Opcionais

Combinac¢oes Unida

Séries 400V

1.5kW Servo Drive e Servo Motor 1.5kW Médio Inércia 4.5kW 4,5 kW Servo Drive e Médio-Alto Motor Servo Inércia

Unidade de Servo ASD-A2-1543-1 Unidade de Servo ASD-A2-4543-[]
Médio Inertia Médio Inertia
ECMA-K113150 ECMA-L11845005
Sem freio Com freio Sem freio Com freio

3M 5M 3M 5M 3M 5M 3M 5M

Power-Cabos Power-Cabos Power-Cabos Power-Cabos

Cabo Power-Cabos Power-Cabos Power-Cabos Power-Cabos Cabo
ASD-CAPW2203  ASD-CAPW2205 ASD-CAPW2303  ASD-CAPW2305

ASD-CAPW1003 ASD-CAPW1005 ASD-CAPW1103 ASD-CAPW1105

Cabos Encoder Cabos Encoder Cabos Encoder Cabos Encoder

Cabos Encoder Cabos Encoder Cabos Encoder Cabos Encoder
ASD-CAEN1003 ASD-CAEN1005 ASD-CAEN1003 ASD-CAEN1005

ASD-CAEN1003 ASD-CAEN1005 ASD-CAEN1003 ASD-CAEN1005

Conectores de alimentagdo ASD-CAPW2000
Cabos Encoder ASD-CAEN1000

Conectores de alimentagdo ASD-CAPW1000
Conector Conector
Cabos Encoder ASD-CAEN1000

5.5kW Servo Drive e 5.5kW Médio-Alto Motor Servo Inércia

Unidade de Servo ASD-A2-2043-00 Unidade de Servo ASD-A2-5543-0
ECMA-K11320005 EoMA L11855003

Sem freio Com freio Sem freio Com freio

2kW Servo Drive e Servo Motor 2kW Médio Inércia

3M 5M 3M 5M 3M 5M 3M 5M
Power-Cabos Power-Cabos Power-Cabos Power-Cabos

Cabo Power-Cabos Power-Cabos Power-Cabos Power-Cabos Cabo
ASD-CAPW2203 ASD-CAPW2205 ASD-CAPW2303 ASD-CAPW2305

ASD-CAPW1203 ASD-CAPW1205 ASD-CAPW1303 ASD-CAPW1305

Cabos Encoder Cabos Encoder Cabos Encoder Cabos Encoder

Cabos Encoder
ASD-CAEN1003

Cabos Encoder

Cabos Encoder

ASD-CAEN1005 ASD-CAEN1003

Cabos Encoder
ASD-CAEN1005

Conector

Conectores de alimentacdao ASD-CAPW 1000
Cabos Encoder ASD-CAEN1000

3kW Servo Drive e 3kW Médio

-Alto Motor Servo Inércia

ASD-CAEN1003 ASD-CAEN1005 ASD-CAEN10

03 ASD-CAEN1005

Conectores de alimentagao ASD-CAPW2000

Conector
Cabos Encoder ASD-CAEN1000

Unidade de Servo ASD-A2-3043-00
Meédio Inertia ECMA-L1183000S
Serco Motor

Sem freio Com freio

3M

Cabos Encoder
Cabo ASD-CAPW2203

Encoder Cables
ASD-CAEN1003

5M

Cabos Encoder
ASD-CAPW2205

Encoder Cables
ASD-CAEN1005

3M

Cabos Encoder
ASD-CAPW2303

Encoder Cables
ASD-CAEN1003

5M

Cabos Encoder
ASD-CAPW2305

Encoder Cables
ASD-CAEN1005

Conectores de alimentagao ASD-CAPW2000

Conector

Cabos Encoder ASD-CAEN1000
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27-A2 Safety Information

50Pin | / O sinal do conector (Cn1)

todos os modelos)

Numero da pecade

ASD-CNSC0050

Terminal Médulo Bloco

ASD-BM-50A

RS-232 Cabo de Comunicagao

ASD-CARS0003

Cabo de comunicagéo entre unidade e de Computadores (para PC)

DOP-CAUSBAB

Cabo de comunicagdo CANopen

TAP-CB03/TAP-CB04

CANopen Caixa de Distribuigao TAP-CNO03
RS-485 Conector ASD-CNIEOB06
Resistor regenerativa 400W 40Q BR400W040
Resistor regenerativa 1kW 20Q BR1KOW020
Resistor regenerativa 3kwW 10Q BR1K5W005

hﬁormagéesde‘E

Padrdes globais

ASDA-A2 série foi concebida para cumprir plenamente com os mais exigentes padrées
internacionais, ou seja, IEC e EN, etc para todos os campos da tecnologia de automacao

industrial.

EN61000-4-6 Nivel 3
EN61000-4-3 Nivel 3
EN61000-4-2 Nivel 2 and Nivel 3

EMS padrao -

EN61000-4-4 Nivel 3
EN61000-4-8 Nivel 4
EN61000-4-5 Nivel 3

Emissoes Irradiadas

Conduzido e

Esta em conformidade com EN550011 Classe Ado Grupo 1, com filtro EMC externo

Marcagao CE

CE reconheceu. Estd em conformidade com a Directiva 2006/95/CE do Parlamento
Europeu ea Directiva EMC 2004/108/EC.

Aprovagéo UL UL (EUA), cUL (Canada) reconhecido.

IEC/EN50178, IEC/EN60529

Teste Padrao

IP20
Vibragéo 1G menos de 20Hz, 0,6 G 20 a 50Hz. Esta em conformidade com IEC/EN50178
Choque 15gn 11 ms. Estd em conformidade com IEC/EN600028-2-27

Grau de poluigéo

Grau 2. Estd em conformidade com IEC/EN61800-5-1

IEC: International Electrotechnical Commission
EN: Europaischen Normen

EMC: Compatibilidade Eletromagnética

IP: Ratings Protecao de Ingresso

Séries 220V

Especificagdes do Built-in Resistores Regenerativa . N .
Servo Drive (kW) Resisténcia Capacidade Min. Resmtgr;]:rl]:; permitido
(parametro P1-52) (Ohm) (parametro P1-53) (Watt)
0.1 - - 30Q
0.2 - - 30Q
0.4 40Q 40W 30Q
0.75 40Q 60W 20Q
1.0 40Q 60W 20Q
1.5 40Q 60W 20Q
2.0 20Q 100W 10Q
3.0 200 100W 10Q
4.5 20Q 100W 10Q
55/7.5 - - 8Q

W 400W ~drives servo 4,5 kW fornecer um resistor built-in regenerativa.

B Quando a falha, ALEO5 (erro Regeneragao) ocorre, por favor, aumentar a capacidade
regenerativa resistor ou diminuir a resisténcia do resistor regenerativa (a resisténcia resistor
regenerativa ndo deve ser inferior ao minimo permitido resisténcia listados na tabela acima).

Nota: B Se asituacao ndo é melhorada apés o aumento da capacidade regenerativa resistor ou

diminuindo a resisténcia do resistor regenerativo, para adquirir médulo de resistor regenerativa.

B Ao combinar multiplas pequena capacidade regenerativa resistores em paralelo para aumentar a
capacidade regenerativa resistor, certifique-se que o valor da resisténcia total das resisténcias
regenerativa ndo deve ser inferior ao minimo permitido resisténcia listados na tabela acima.

Séries 400V

Especificagdes do Built-in Resistores Regenerativa X X . "
Min. Resisténcia permitido
Servo Drive (kW) Resisténcia Capacidade (Ohm)
(parametro P1-52) (Ohm) | (parametro P1-53) (Watt)
0.75 80Q 100W 60Q
1.0 80Q 100W 60Q
1.5 80Q 100w 40Q
2.0 - - 400Q
3.0 - - 300
4.5 - - 200
5.5 - - 200
m 750W ~drives servo 1.5kW fornecer um resistor built-in regenerativa.
® Quando a falha, ALEOS (erro Regeneragéo) ocorre, por favor, aumentar a capacidade regenerativa
resistor ou diminuir a resisténcia do resistor regenerativa (a resisténcia resistor regenerativa ndo
Nota: deve serinferior ao minimo permitido resisténcia listados na tabela acima).

m Se asituagao ndo é melhorada apds o aumento da capacidade regenerativa resistor ou diminuindo
aresisténcia do resistor regenerativo, para adquirir médulo de resistor regenerativa.

m Ao combinar multiplas pequena capacidade regenerativa resistores em paralelo para aumentar a
capacidade regenerativa resistor, certifique-se que o valor da resisténcia total das resisténcias
regenerativa ndo deve ser inferior ao minimo permitido resisténcia listados na tabela acima.
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